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1. Precauciones de seguridad

Lea atentamente este manual antes de transportarlo, instalarlo, utilizarlo y mantenerlo, y siga todas las
precauciones de seguridad de este manual en cualquiera de las practicas; si no lo hace, puede presentar el riesgo
de lesiones personales (incluida la posibilidad de muerte) o dafios al equipo.

No seremos responsables de ninguna lesion y dafio al equipo causado por su negligencia o la de su cliente y el
incumplimiento de nuestras instrucciones.

1.1 Definicién de informacién de seguridad

Peligro: El incumplimiento de los requisitos pertinentes puede causar lesiones personales graves e incluso la
muerte.

Advertencia: El incumplimiento de los requisitos pertinentes puede provocar lesiones personales o dafios al
equipo.

Aviso: Es necesario tomar medidas para garantizar el correcto funcionamiento.

Profesionales capacitados y calificados: El personal que ha aprobado requiere capacitacion eléctrica
profesional y educaciéon en seguridad para familiarizarse con la instalacion, puesta en marcha, operacion y
mantenimiento de estos equipos y el conocimiento para evitar todo tipo de situaciones de emergencia.

1.2 Senales de advertencia

Las advertencias se utilizan para advertir las situaciones que pueden causar lesiones personales graves o dafios al
equipo con sugerencias para evitar dicho riesgo.
Las siguientes sefiales de advertencia son las que se utilizan en este manual:

Simbolo Nombre Descripcidn

El incumplimiento de los requisitos pertinentes causara
lesiones personales graves e incluso la muerte.

c Advertencia El incumplimiento de los requisitos pertinentes puede
A
Az

Peligro

provocar lesiones personales o dafos al equipo.

Sensible a la | El incumplimiento de los requisitos pertinentes puede danar
estatica la placa PCBA.

Alta

La base del VFD genera alta temperatura. No toque esa area.
temperatura

Es necesario tomar medidas para garantizar un

AVISO AVISO ) "
funcionamiento correcto.

1.3 Guia de seguridad

Solo el personal capacitado y calificado puede realizar operaciones relacionadas.

No realice el cableado, la inspeccién y el reemplazo de componentes mientras esté encendido.
A Antes de cablear y verificar, primero debe asegurarse de que se haya desconectado toda la

alimentacion de entrada y luego esperar al menos 10 minutos o verificar si el voltaje del bus de

CC es inferior a 36 V.

La modificacion no autorizada del VFD esta estrictamente prohibida; de lo contrario, puede
provocar incendios, descargas eléctricas o lesiones.



Cuando la maquina esta funcionando, la base del radiador puede generar una alta temperatura.
No toque esa zona para evitar quemaduras.

Los componentes electronicos del VFD son sensibles a la electrostatica. Se deben tomar
medidas antiestaticas durante el funcionamiento.

B k>

1.3.1 Manipulacion e instalacion

No instale el VFD sobre materiales inflamables ni se adhiera a materiales inflamables.
Conecte las opciones de freno de acuerdo con el diagrama de cableado.

>

No opere el VFD si hay algun dafio o falta una pieza.
Para reducir el riesgo de descarga eléctrica, no toque el VFD directamente ni con objetos
mojados.

Aviso:

. Las herramientas para el transporte y la instalacion deben cumplir con todos los requisitos para garantizar el
funcionamiento normal y seguro del VFD y evitar lesiones personales, mientras que el instalador debe llevar
la proteccion mecanica adecuada, como zapatos antirrotura y ropa de trabajo para garantizar la seguridad

personal.

. No sujete la cubierta frontal solo durante el transporte o puede separarse accidentalmente.

. Levante y manipule el producto con cuidado durante el transporte y la instalacion, de lo contrario podria
dafarse.

. Debe instalarse en un lugar que pueda mantenerlo alejado de los nifios y del publico.

. Si el sitio de instalacion esta ubicado en un lugar cuya altura sobre el nivel del mar es superior a 2000 m, el
VFD no puede cumplir con los requisitos de IEC61800-5-1 para una proteccién adecuada de bajo voltaje.

. Instale este producto en un entorno adecuado (consulte el capitulo "Entorno de instalacion" para obtener mas
informacion).

. Evite que caigan tornillos, cables y cualquier otro objeto conductor en el VFD.

. Cuando el VFD esta funcionando, la corriente de fuga puede exceder los 3,5 mA. Aseglrese de aplicar

medidas de puesta a tierra fiables, en las que la resistencia de tierra sea inferior a 10 Q y la conductividad (o
el area de la seccion transversal del cable) del conductor de puesta a tierra de PE y la de los conductores de
fase sean las mismas.

. Los terminales R, S. T/lL N son para la entrada de energia, mientras que los terminales U, V y W son para la
salida. Conecte correctamente los cables de alimentacion de entrada y los cables de salida; de lo contrario,
el VFD se dafara.

1.3.2 Puesta en marcha y funcionamiento

Antes de cablear los terminales del VFD, debe cortar toda la energia conectada y luego esperar al
menos 10 minutos.

A Cuando el VFD esta en funcionamiento, contiene y transporta alto voltaje. Cualquier operacion o
configuraciéon que no dependa completamente de la operacion del teclado esta prohibida.
Este producto no esta disefiado ni puede utilizarse como una "medida de parada de emergencia".
Para el frenado de emergencia del motor, se debe aplicar un aparato de freno mecanico adicional.

Aviso:

. No encienda/apague la alimentacion de entrada de este producto en un intervalo corto.

. Antes de reutilizar este producto después de un largo periodo de almacenamiento, realice una inspeccion
exhaustiva, ajuste del condensador y operacion de prueba.

. Antes de poner en marcha el VFD, debe volver a colocar la cubierta frontal para reducir el riesgo de descarga
eléctrica.



1.3.3. Inspecciéon, mantenimiento y sustitucion de componentes

El mantenimiento, la inspeccion o la sustitucién de componentes del VFD deben ser realizados por
profesionales formados y cualificados.

A Antes de cualquier mantenimiento, inspeccion o reemplazo de componentes, todas las fuentes de
alimentacion conectadas al VFD deben cortarse y luego esperar al menos 10 minutos.
Durante cualquier mantenimiento o reemplazo de componentes, se deben tomar las medidas
adecuadas para evitar que objetos conductores, como tornillos y cables, caigan en el VFD, junto
con medidas antiestaticas para proteger el VFD y sus componentes internos.

Aviso:

. Apriete los tornillos con el par de apriete adecuado.

. Durante el mantenimiento, la inspeccion y la sustitucion de componentes, evite el contacto con el VFD y sus
componentes y no transporte ni desgaste materiales inflamables.

. No realice una prueba de voltaje soportado de aislamiento en este producto, ni use un megéhmetro para

probar el circuito de control del VFD.

1.3.3. Inspecciéon, mantenimiento y sustitucion de componentes

Los componentes del VFD contienen metales pesados. El VFD que se va a desechar debe tratarse
y gestionarse como residuo industrial.

Aviso:

. Los componentes del VFD pueden explotar cuando se queman.

. Las piezas de plastico, como los paneles, generan gas venenoso cuando se queman.
. No deseche el VFD a voluntad. Su eliminacién requiere un tratamiento especial.



2. Introduccién del producto
2.1 Inicio rapido

2.1.1. Desembalaje e inspeccion

Después de recibir el producto, debe inspeccionar lo siguiente:

. ¢ El paquete parece intacto sin signos de humedad? Si no es asi, pé6ngase en contacto con nosotros.

. ¢ La identificacion del modelo impresa en el paquete es coherente con su orden de compra? Si no es asi,
poéngase en contacto con nosotros.

. Desembale y compruebe si hay alguna anomalia, como manchas de agua, dentro de la caja de embalaje y si
hay algln signo de dafio o grieta en la carcasa de la maquina. Si se encuentra alguna anomalia o dafio,
pongase en contacto con nosotros.

. ¢ La placa de identificacion del producto coincide con la identificacién del modelo impresa en la caja? Sino es
asi, pongase en contacto con nosotros.

. ¢ Falta algiin accesorio (incluido el manual y el teclado, etcétera)? Si es asi, pongase en contacto con
nosotros.

2.1.2. Confirmacion de uso

Cuando los clientes comiencen a utilizar formalmente el VFD, confirme:

. ¢ Cudl es el tipo de carga que impulsara el VFD? ;Y el VFD se sobrecargara en funcionamiento real?
. ¢, Es necesario que el VFD amplifique su nivel de potencia?

. ¢El valor de corriente real del motor es menor que el valor de corriente nominal del VFD?

. ¢ La precision de control requerida por el motor puede ser satisfecha por el VFD?

. ¢La tension de red es coherente con la tension nominal del VFD?

2.1.3. Confirmacion del entorno

Antes de la instalacion y el uso del VFD, confirme lo siguiente:

. ¢ La temperatura ambiente del VFD supera los 40 °C? Si es asi, reduzca la capacidad a una tasa del 1% por
cada aumento de 1 °C. Ademas, no utilice el VFD en un entorno superior a 50 °C.

. AVISO: Para el VFD instalado en un armario, la temperatura ambiente mencionada anteriormente sera la
temperatura del aire dentro del armario.

. ¢ La temperatura ambiente del VFD es inferior a -10 °C? Si es asi, agregue dispositivos de calefaccion.

. AVISO: Para el VFD instalado en un armario, la temperatura ambiente mencionada anteriormente sera la
temperatura del aire dentro del armario.

. Si el sitio de instalacion del VFD esté ubicado en un lugar cuya altitud es superior a 1000 m y no supera los

3000 m, reduzca la capacidad a una tasa del 1% por cada aumento de 100 m; Si la altitud supera los 2000 m,
conecte un transformador de aislamiento en el lado de entrada del VFD; Si es mas de 3000m y no supera los
5000m, consultenos para asesoramiento técnico; Si es mas de 5000 m, no se recomienda el VFD.

. ¢;La humedad ambiental del lugar de instalacion del VFD supera el 90%? ¢Hay algin signo de
condensacion? Si es asi, debe tomar algunas medidas adicionales para proteger el VFD de la humedad.

. ¢Hay alguna sefial de luz solar directa o de intrusos en el sitio del VFD? Si es asi, debe tomar medidas
adicionales para proteger el VFD de esto.

. ¢Hay polvo, explosivos y gas inflamable en el sitio del VFD? Si es asi, debe tomar medidas adicionales para

proteger el VFD de esto.



2.1.4. Confirmacion de instalacion

Después de instalar el VFD, verifique la instalacion para confirmar los siguientes puntos:

. ¢ Después de instalar el VFD, verifique la instalacion para confirmar los siguientes puntos:

. ¢La capacidad de corriente del cable de alimentacion de entrada y también la del cable del motor cumplen
con el requisito de carga real?

. ¢ Estan seleccionados e instalados correctamente los accesorios para el VFD (incluido el reactor de entrada,
el filtro de entrada, el reactor de salida, el filtro de salida y la resistencia de frenado)? ¢ Los cables utilizados
para conectar esos accesorios cumplen con sus requisitos de capacidad actuales?

. ¢(El VFD se instala sobre materiales ignifugos? Son los accesorios generadores de calor (reactores,
resistencias de frenado, etcétera). del VFD alejado de materiales inflamables?

. ¢Estan todos los cables de control encaminados de manera que estén separados de los cables de
alimentacion? ¢ El cableado tiene en cuenta completamente los requisitos de las caracteristicas de EMC?

. ¢ Estan todas las medidas de puesta a tierra correctamente conectadas a tierra de acuerdo con los requisitos
del VFD?

. ¢ Esta el VFD instalado de tal manera que quede suficiente espacio a su alrededor como se indica en el
manual?

. ¢ Esta instalado el VFD de la manera indicada en el manual? Intente instalarlo en posicion vertical si es
posible.

. ¢ Estan los terminales de cableado externos del VFD firmemente fijados con el par requerido?

. ¢ Queda algun tornillo, cable u otros objetos conductores en el VFD? Si es asi, eliminelo.

2.1.5. Comision basica
Antes de poner en funcionamiento el VFD, siga los pasos a continuaciéon para completar la comision basica:
. ¢Es necesaria la funcion de autoaprendizaje en este caso? Si es necesario, desconecte la carga del motor

para activar el autoaprendizaje de parametros dinamicos; si no es posible desconectar la carga, elija la
funcion de autoaprendizaje estatico.

. Ajuste los intervalos de aceleracién y desaceleracion de acuerdo con las condiciones reales de carga.

. Confirme si la direccion de rotacion del motor es consistente con el requisito activando lentamente el motor.
Si es opuesto, se recomienda cambiar la direccion cambiando dos de los cables trifasicos del motor.

. Configure todos los parametros de control y ponga en funcionamiento el sistema para verificar su precision.



2.2 Especificaciones

MODELD

POWEST VFD 0.75KW / 7.5KW

Descripciones funcionales

Especificaciones

AC, 3®, 380V(-15%) ~ 440V(+10%)

Voltage de entrada

AC, 1% 220V(-15%)~240V(+10%)

AC,3% ,380V(-15%)~440V(+10%)

Corriente de entrada

13,9A

Frecuencia Clasificada

50/60 Hz

Rango de Frecuencia

Voltage de salida

+ 5% (47.5 ~ 63Hz)

0-Voltaje de entrada

Frecuencia de salida

0 ~ 500HZ

Potencia de salida

Consulte la tabla de parametros nominales

Corriente de salida

Frecuencia més alta

Consulte la tabla de parametros nominales

Control vectorial: 0~320Hz
Control de V/ F : 0~500Hz

Frecuencia més alta

Resolucion de frecuencia de entrada

0.8KHz~16KHz
Ajustado automaticamente segun las caracteristicas de carga.

Ajuste digital: 0.01 Hz
Configuracién analégica: Frecuencia mas altax 0.025%

Resolucion de frecuencia de entrada

Ajuste digital: 0.01 Hz
Configuracion analdgica: Frecuencia mas altax 0.025%

Modo de control

Control vectorial de bucle cerrado (CVF)
Control vectorial de bucle abierto (SVC), control V/F

Par de arranque

0.5Hz/150% (SVC);
0OHz / 180% (FVC)

Relacion de velocidad ajustable

1:100(SVC);
111000 (FVC)

Precision del control de velocidad

+0.5% (SVO);
+0.02% (FVC)

Capacidad de sobrecarga

150% de la corriente nominal: 60 segundos
220% de la corriente nominal: 1 segundo

Aumento de par

Aumento de par automatico; Rango de aumento de par manual 0.1%~30.0%

CurvaV/F

Tres tipos: Lineal, multipunto, curva cuadrada (1.2 potencia, 1.4 potencia,
1.6 potencia, 1.8 potencia, 2 potencia)

Separacion V / F

Separacion completa, Media separacion

Tiempo de aceleracién y
desaceleracion

Modos de aceleracion y desaceleracion lineales y de curva S disponibles.
Cuatro tipos de tiempo de aceleracion y desaceleracion,el rango de tiempo
de aceleracion y desaceleracion es de 0.0~6500.0 s.

Frenado DC

Frecuencia de frenado de DC: 0.00 Hz ~ Frecuencia méxima
Valor de corriente de frenado: 0.0%~100.0%
Tiempo de frenado: 0.0 s~36.0 s

Control de JOG

Rango de frecuencia de JOG: 0.00 Hz ~ Frecuencia maxima (5Hz por defecto).
Tiempo de aceleracion y desaceleracion del JOG: 0.0 s~6500.0 s,

PID incorporado

Simplifique el establecimiento de un sistema de control de circuito cerrado

Regulacion automatica de voltaje (AVR)

Mantenga el voltaje de salida estable cuando el voltaje de la red fluctte.

Prevencion de pérdida por
sobretension y sobrecorriente

La corriente y el voltaje se limitan automaticamente durante el funcionamiento
para evitar disparos frecuentes debido a sobrecorriente y sobretension.

Limite de corriente rapido

Reduzca el riesgo de fallas por sobrecorriente para mantener el VFD funcionando normalmente.

Limite y control de torque

Limite el par automaticamente durante el funcionamiento para evitar tropezones
frecuentes debido a sobrecorriente.

Unidad de frenado

Unidad de frenado incorporada




Desaceleracion para detenerse

En caso de pérdida de potencia, la energia de la retroalimentacion de carga se utiliza
para compensar y desacelerar el motor hasta que se detenga, para evitar dafios mecanicos.

Limite de corriente rapido

Reduzca el riesgo de fallas por sobrecorriente para mantener el VFD funcionando normalmente.

Control de temporizador

Rango de ajuste: 0.0 Min ~ 6500.0 min

Comunicacién

Fuente de comando

Modbus, CANLink, CANOpen, Profibus-DP, ProfiNET

Panel de operacion, terminal de control y puerto de comunicacion en serie.
Se puede cambiar de multiples maneras.

Fuente de frecuencia

Configuracion del teclado (guardar / no guardar cuando se apaga),
configuracién de voltaje analégico, configuracion de corriente analégica,
configuracién de pulso, configuracién del puerto serie, configuracion del codificador del panel,
configuracion de funcionamiento de varias velocidades, configuracién simple del PLC,
configuracion PID, configuracion analégica A13 (perilla de tecla).

Se puede cambiar de multiples maneras.

Fuente de frecuencia auxiliar

10 opciones para proporcionar un ajuste fino de frecuencia auxiliar flexible y sintesis de frecuencia.

Terminales de entrada

7 terminales de entrada digital, uno de los cuales admite entrada de pulso de alta velocidad de hasta 100 kHz
2 terminales de entrada analégica, admiten entrada de voltaje de 0~10V o entrada de corriente de 0~20mA
1 entrada analégica de potenciémetro giratorio

Terminales de salida

Teclado externo

1 terminal de salida de pulso de alta velocidad, admite salida de sefal de onda cuadrada de 100 kHz
1 terminal de salida digital
2 terminales de salida de relé
2 terminales de salida analdgica, admiten salida de corriente de 0 ~ 20 mA o salida de voltaje de 0~10 V

Teclado externo estandar

Copiar parametros

Los pardmetros se pueden copiar a través del teclado externo estandar

Pantalla LED

Parametros de visualizacion

Bloqueo de teclas y seleccion
de funciones

Permite a los usuarios bloquear parcial o totalmente las teclas o definir
el rango de operacion de las teclas parciales para evitar un mal funcionamiento

Funcién protectora

Temperatura de aimacenamiento

Deteccion de cortocircuito del motor en el encendido, proteccion de pérdida
de fase de entrada/salida, proteccién contra sobrecorriente, proteccion contra sobretension,
proteccién contra bajo voltaje, proteccion contra sobrecalentamiento, proteccion contra sobrecarga, etc.

-20°C ~ 60°C

Temperatura de funcionamiento

-10°C ~ 50 ° C (Si la temperatura es superior a 40°C, la capacidad de salida
se reducira un 1% por aumento de 1°C)

Humedad de almacenamiento

RH 90% RH (humedad relativa)

Humedad de operacion

RH 90% RH (humedad relativa)

Nivel de Ruido

50dBA max.

Puerto de Comunicacion

Estandares:
EmI IEC 61800-3: C3
Seguridad Informe CE y marca CE

Estandares

RS-485

APLICACIONES

Bombas, Riego, Ascensores, Ventiladores, Cintas transportadoras, Maquinas de manipulacion
de materiales , Equipos para hacer ejercicio, Electrodomésticos, Electrodomésticos, Verjas, puertas, barreras,
Compresores, Maquinas de corte, cizallas, sierras, Extrusoras, Maquinas herramienta, mezcladores,
agitadores, Hiladoras, centrifugadoras, Lineas de produccion.




2.3 Parametros nominales

Modelo

Capacidad nominal (KVA)

Corriente de entrada (A)

Corriente de salida [A)

Pote
aplicable (KW)

del motor (HP)
0 220V 50 / 60Hz

0.75G-S2 15 8.2 4 075 1
1.56-S2 3 14 7 15 2
2.26-82 4 23 8.6 2.2 3
3.76-s2 5.8 32 17 37 5
5.56-82 mn 45 25 5.5 7

0756-T4 15 34 21 075 1
156-T4 3 5 38 15 2
2.26-T4 4 58 51 22 3
376-T4 8 105 9 37 5
5.56-T4 n 139 13 55 75
7.56-T4/
1P-T4 15 18.9 7 75 10




2.4 Diagrama esquematico

1.Teclado de operacion 4. Orificio de entrada-salida
2. Gabinete 5. Cubierta abatible
3. Orificio de instalacién inferior 6. Portada
1381
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I

0,75 kW: diagrama esquemético y dimensiones de 2,2 Kw S2 y T4

129




1.Teclado de operacion 4. Orificio de entrada-salida

2. Gabinete 5. Cubierta abatible
3. Orificio de instalaciéon inferior 6. Portada
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3.7kW—5.5Kw T4 diagrama esquematico y dimensiones
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1.Teclado de operacion 4. Orificio de entrada-salida

2. Gabinete 5. Cubierta abatible
3. Orificio de instalacién inferior 6. Portada
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7,5 KW—11 kW T4 diagrama esquemético y dimensiones
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1.Teclado de operacion 4. Orificio de entrada-salida

2. Gabinete 5. Cubierta abatible
3. Orificio de instalacion inferior 6. Portada
195.2
164.8
=3
Eﬂ
|
=
—
o
=Foisi=
==l
3 |
] =l
——|
= |

15kW—22kW Diagrama esquematico y dimensiones
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Dimension de instalacion

MODELO

Posicién de
instilacion (mm)

Dimensiones totales (mm)

Un B

H

w

D

Posicion de
instilacion
(mm)

Peso
(kg)

0.75G-S2-H-]
0.75G-S2-H

1.5G-S2-H-]
1.5G-S2-H

2.2G-S2-H-)
2.2G-S2-H

0.75G/1.5P-T4-H

1.5G/2.2P-T4-H

2.2G/3.7P-T4-H

67.3 157.5

170.2

84.6

138.1

3.7G/5.5P-T4-H

5.5G/7.5P-T4-H

85 184

194

97

153.3

1.5

7.5G/11P-T4-H

11G/15P-T4-H

108.5 227

240.5

125

166

5.5

3.5

15G/18.5P-T4-H

18.5G/22P-T4-H

22G/30P-T4-H

107 235

245

124

168

5.5

5.5
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3. Instrucciones de instalacion

Solo profesionales capacitados y calificados pueden realizar las tareas descritas en este capitulo.
Siga las instrucciones indicadas en "Precauciones de seguridad" para tales tareas. Ignorar
cualquiera de las precauciones de seguridad puede provocar lesiones personales o la muerte o
danos al equipo.

Durante el proceso de instalacion, todas las fuentes de alimentacion conectadas al VFD ya deben
estar desconectadas. De lo contrario, desconecte las fuentes de alimentacién y espere al menos 10
minutos antes de reanudar la instalacion.

El plan de instalacion y el disefio del VFD deben cumplir con las leyes y regulaciones locales
pertinentes. No asumiremos ninguna responsabilidad por cualquier violacion con respecto a la
instalacion del presente. Ademas, la garantia o aseguramiento de la calidad proporcionada con el
VFD no cubrira ninguna incidencia o mal funcionamiento debido al desconocimiento por parte del

usuario de las instrucciones de este.

3.1 Instalacién del equipo
3.1.1 Entorno de instalacion

Para esperar un alto rendimiento a largo plazo y un funcionamiento normal del VFD, es fundamental seleccionar

el lugar de instalacion adecuado.

Medio Requisitos

ambiente

Siti En interiores y libres de luz solar directa, polvo, gases corrosivos, gases

itio . . . .

inflamables, neblina de aceite, vapor de agua, goteo de agua o sal, etcétera.

Altitud Por debajo de 1000m

Temperatura -10 °C ~ + 40 °C ( para 40 °C ~ 50 °C, uso con reduccion de potencia)

ambiente Para una mayor confiabilidad, utilice el VFD en un lugar donde la temperatura no
cambie rapidamente.
Cuando lo instale en un espacio cerrado, como un gabinete, use un ventilador de
enfriamiento o aire acondicionado para enfriar y evitar que la temperatura interna
exceda el limite.
Si se espera que el VFD se reinicie después de un largo periodo en condiciones
de baja temperatura, se requerira una medida de calentamiento externa adicional
para eliminar el hielo congelado en el interior de antemano para evitar el riesgo
de dafios en la maquina.

Humedad Inferior al 95 % de humedad relativa sin condensacion

Vibracién Menos de 5,9 m/s2 (0,6 g)

Temperatur_a de 20°C ~ + 60 °C

almacenamiento

Clasificacién IP | IP20

Sistema de

distribucion N TT
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3.1.2. Direccion de instalacion

El VFD puede montarse en la pared o instalarse en un armario.

El VFD debe instalarse en direccion vertical. Verifique que la instalacion esté en la direccion requerida a
continuacion:

®0
-

(:1

000

3.1.3 Método de instalacion

El VFD admite la instalacién de montaje en pared y el método de instalacion es el siguiente:

';'ﬁﬁ-ﬂ
. —
P & e )
:’o ®
o, 1
207 o [ 20960
- @0e
P e
1 18 3y
s
p L W
* - ¥
4 & -~
0.75KW-2.2KW 3.7KW-18.5KW #

(1> Montaje en pared
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(2>  Carril DIN (solo para modelos inferiores a 7,5K)

(3) Instalacion sin problemas

* Por favor, instale de acuerdo con el real
Posiciones de los orificios de instalacion de diferentes modelos.
Pasos:
1. Marque la ubicacion del orificio de montaje.
2. Fije los tornillos o pernos a las posiciones marcadas.
3. Apoye el VFD contra la pared.
4. Apriete los tornillos para fijar el VFD a la pared.
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3.2. Cableado estandar

El siguiente diagrama de cableado muestra el circuito principal y el circuito de control del VFD:

Braking Resistor

Alternating current power supply
MC

Alternating-Current Motor

Breaker

Multi-function digital output

COM

AO1Q—== Multi-function analog output

GNDO—
485+ [ o

485 [ Rs-485Port

Analog Input GND |——

—BC o Multi-function relay output

- =t

© Main Circuit © Control Circuit Shielded leads
Terminals Terminals -

AVISO: Los fusibles, las resistencias de frenado, las resistencias de entrada, los filtros de entrada, las resistencias
de salida y los filtros de salida son accesorios opcionales. Para obtener méas informacién, consulte la seccion

"Opciones de periféricos".
3.2.1 Diagrama de los terminales del circuito principal

CEaccacalEEEEEEEEE

(©[BulS[ T P+PBlUlV W] [@[R][STIP+PBu]V]W]

Diagrama del terminal principal de 3,7kW-22kW

Diagrama del terminal principal de 0,75kW-2,2kW
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La funcién para cada terminal es la siguiente:

Simbolo Nombre del terminal Descripcion de la funcién
de
terminal
Ry ST | Terminales de entrada de CA trifésicos z:n:qffig conexion de alimentacion de
L1, L2 Terminales de entrada de CA rifasico L, . L
‘. Punto de conexion de alimentacion de
monofasicos

CA monofasico

(PB)« (+) | Terminal de resistencia de frenado
externo Conéctelo a la resistencia de frenado

S Terminal terrestre de seguridad Conéctese a tierra

U. V. W | Terminales de salida de CA trifésicos Conéctelo al motor trifasico

AVISO:

. Esta prohibido el uso de cables de motor asimétricos. Si el cable del motor viene con un conductor de
conexion a tierra simétrico junto con la capa de blindaje conductor, conecte a tierra el conductor en el
extremo del VFD y en el extremo del motor.

. Coloque los cables del motor, los cables de alimentacion de entrada y los cables de control por separado.

3.2.2. Pasos para el cableado del terminal del circuito principal

1. Conecte el cable de tierra del cable de alimentacion de entrada directamente al terminal de tierra (PE) del
VFD y conecte el cable de entrada monofasico (trifasico) a los terminales L1, L2 (R, S, T) y confirme que su
conexion sea confiable.

2. Conecte el cable de tierra del cable del motor al terminal de tierra (PE) del VFD y conecte el cable del motor
trifasico a los terminales U, V y W, y confirme que su conexion sea confiable.

3. Conecte la resistencia de freno opcional con cable a la posicién designada.

4. Si las condiciones lo permiten, fije mecanicamente todos los cables fuera del VFD.

3.2.3. Diagrama del terminal de control

Diagrama de disposicion de terminales del circuito de control:

J13 J10 J12 J1n
5 E A0 |GND|DI1 | DI2| DI3 | DO E 5

485A[485B|10V | Al [COM|DI4 |DI5 |24V | RA |RB | RC
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La funcién de cada terminal de control es la que se indica a continuacion:

Etiqueta
Categoria de Nombre Descripcion
terminal
RS485A Terminal positivo de senal diferencial
Comunicacion Puerto COM RS485 RS48_5 - — -
RS4858 Terminal negativo de sefial diferencial
RS485
Entrada Terminal de entrada
. All . ol j i
analégica analégica 1 Entrada analdgica de voltaje/corriente
Salida Terminal de salida . L. . .
P AO1 P
analégica analégica 1 Salida analdgica de voltaje/corriente
Terminal de entrada .
DIl digital 1 Entrada digital normal
Terminal de entrada .
DI2 digital 2 Entrada digital normal
. DI3 Terminal de entrada .
Entrada digital digital 3 Entrada digital normal
Terminal de entrada .
DI4 digital 4 Entrada digital normal
Terminal de entrada .
DI5 digital 5 Entrada digital normal
Salida digital DO Tc_ermlnal de salida Salida dlgltal. normal/salida de pulsos de
digital alta frecuencia
10V Fuente de alimentacion | Proporciona una fuente de alimentacion
de +10V de +10V
- . Tierra de referencia para sefal
Conexion a tierra de P - L
GND . . analdgica y fuente de alimentacion de
Fuente de alimentacion de +10 V +10V
alimentacion - —
Fuente de alimentacion
24V . i .,
de +24V Proporciona una fuente de alimentacion
oM Conexidn a tierra de de +24 V
alimentacion de +24 V
lida de relé RA/RB lida de reld Terminal normalmente cerrada
Salida de rele RA/RC Salida de rele Terminal normalmente abierta
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Las funciones del puente son las siguientes:

NO. | Nombre Nume_ro Funcion Ajlfst? de
de pin fabrica
1 :] .
1--2: Entrada de voltaje (0 ~ 10V)
I3 1AL 2 =15 L3 Entrada de corriente (0 ~ 20 mA) 0~10V
1 . :
» | | 1--2: salida de voltaje (0 ~ 10V) N
J10 AO1 1 | o | | 2--3: Salida de corriente (0 ~ 20 mA) 0~10V
112 PW ; Z] 1--2: Método de cableado del tipo de fuente Tipo de
3 | o | | 2--3: Es un método de cableado tipo fregadero origen
Aislamiento del optoacoplador, salida de colector
abierto bipolar;
Rango de voltaje de salida: OV ~ 24V;
s Rango de corriente de salida: 0 mA ~ 50 mA;
11 CME ) :] Nota: EI CME de tierra de salida digital esta aislado Cortocircuito
3 | o | | internamente del COM de tierra de entrada digital. De COM
forma predeterminada, esta conectado internamente a
través de J11. Cuando el OD es accionado por una
fuente de alimentacidn externa, el J11 debe estar
desconectado.
Seleccione si PE estd conectado a COM/GND o no. En
- 1 situaciones en las que haya interferencias, conecte PE
;ig gﬁg_gg 2 a COM/GND para mejorar la anti interferencia. Abrir
3 [o] | 1--2: COM/GND vy PE estan abiertos.
2--3: COM/GND vy PE estan conectados.
Nota:

[Nota 1] Cuando la temperatura ambiente supera los 25 °C, es necesario reducir la corriente de salida del terminal

para su uso.
[Nota 2] La posicion del puente en el tablero de control y la asignacién de funciones del terminal, consulte el

producto real cuando lo use.

Terminal de entrada analdgica:

Debido a que la sefial de voltaje analdgico débil es particularmente susceptible a interferencias externas,

generalmente es necesario usar un cable blindado y la distancia del cableado debe ser lo mas corta posible, no méas
de 20 m, como se muestra en la Figura 3.2.3-3. En algunas situaciones en las que la sefial analégica esta

gravemente interferida, se debe agregar un condensador de filtro o un ntcleo de ferrita al lado de la fuente de sefal

analdgica, como se muestra en la Figura 3.2.3-4.

<20M Passing through or twine 2-3
> times in the same direction

Fal Fal

P [ Al1
L L
I HE

[ L VFD

L (-

\\ L \‘rn

r
A m———— - GND

Ferrite Core
Figura 3.2.3-3 Figura 3.2.3-4
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Terminal de entrada digital:

Generalmente, se requieren cables blindados y la distancia del cableado debe ser lo mas corta posible, no méas de
20 m. Cuando se utiliza el modo de conduccién activo, se deben tomar las medidas de filtrado necesarias para la
diafonia de la fuente de alimentacion. Se recomienda utilizar el método de control de contacto.

VFD

+24V
PH(J12)

VFD

+24V

COM

External Controls

=¥

Signal

=

COM

External Controls

=¥

PR(J12)

Signal

Método de conexion de tipo de fuente NPN
mediante fuente de alimentacion interna de 24 V

Método de conexion de tipo fregadero PNP
mediante fuente de alimentacion interna de 24 V

2y VFD
COM
P (J12)
External Controls | ==
Signal DI =
: 4
COM;

24V VFD
COM
Extemnal Controls PR (J12)
Cou
-
D_K_‘ Signal DI
T

Método de conexion de tipo de fuente NPN
utilizando una fuente de alimentacion externa
(tenga en cuenta que J12 elimina el puente entre
PWy +24V)

Terminal de salida digital:

Método de conexion de tipo sumidero PNP
utilizando una fuente de alimentacion externa
(tenga en cuenta que J12 elimina el puente entre
PWy +24V)

Cuando el terminal de salida digital necesita impulsar el relé, se deben instalar diodos de absorcion en ambos lados
de la bobina del relé, de lo contrario, es facil dafar la fuente de alimentacién de CC + 24 V y la capacidad del

accionamiento no supera los 50 mA.

VFD

+24V

< Diode

:

Do

(J11)CME

COM

—

Diagrama de cableado

del terminal de salida digital
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3.3. Proteccion del cableado

3.3.1. Protecciéon contra cortocircuitos para el VFD y el cable de
alimentacion de entrada

VFD
5
Input Cable(TkE? Phase) 1) M
— 177 ]
— IrNi |
— 77 3~

Fuse

Es necesario aplicar un dispositivo de proteccion (como un fusible) para evitar que el VFD y el cable de alimentacion
de entrada se sobrecalienten debido a eventos de cortocircuito.
Dicho dispositivo de proteccion se desplegara de acuerdo con las siguientes directrices.

AVISO: Siga las instrucciones del presente documento para seleccionar los fusibles, que no solo protegeran el
cable de alimentacion de entrada y el VFD contra una falla de cortocircuito externa, sino que también brindaran la
proteccion adecuada a los equipos en el mismo circuito cuando ocurra una falla de cortocircuito interna dentro del
VFD.

3.3.2. Proteccién del motor y de los cables del motor

Siempre que los cables del motor se seleccionen de acuerdo con la corriente nominal del VFD, el VFD proporciona
proteccion contra cortocircuitos para el cable del motor y también para el motor. Con una proteccion contra
sobrecarga térmica del motor, el VFD puede proteger el motor deteniendo directamente la salida y la corriente si es
necesario.

interruptor de sobrecarga térmica dedicado o un disyuntor. También se necesitan fusibles para

2 Si el VFD esté conectado a varios motores, cada motor, junto con sus cables, debe desplegar un
protegerlos contra fallas de cortocircuito.

22



3.3.3. Conexion de Bypass

Para usos importantes, generalmente es necesario configurar un circuito de conmutacion entre la red eléctrica y el
VFD para garantizar que todo el sistema mantenga su funcionamiento normal incluso cuando falla el VFD. Para
algunas précticas especiales, como aquellas en las que el VFD esta dedicado solo para el arranque suave, los
sistemas que cambiaran a la red eléctrica después del arranque también necesitan un bypass correspondiente.

No conecte la fuente de alimentacion a los terminales de salida U, V y W del VFD. El voltaje
transportado por los cables del motor puede causar dafios permanentes al VFD.

AVISO: Si es necesario cambiar con frecuencia, se recomienda utilizar un interruptor o contactor con un
enclavamiento mecanico para asegurarse de que los terminales del motor no se conecten a los cables de
alimentacion de entrada y a las salidas del VFD al mismo tiempo.

4. Funcionamiento del teclado

4.1. Introduccion al teclado

Display screen

STOP/RST

Potentiometer

@_ DATE/ENT

RUN

D
S

forward/reverser

switching SHIFT

Increase/decrease

Display Descripcion de la funcién
PRG/ESC Para entrar o salir del modo de configuracion.
DATE/ENT Para confirmar la seleccién/valor en el modo de configuracion.

Increase/decrease | Para aumentar/disminuir el valor de ajuste.
En la interfaz de visualizacion de apagado y la interfaz de visualizacion de
operacion, los parametros que se mostraran se pueden seleccionar circularmente;

SHIFT Al modificar los parametros, se puede seleccionar el bit de modificacion de los
parametros.

RUN En el modo de operacion de teclado, se utiliza para ejecutar la operacion
En el estado de ejecucion, se puede utilizar la pulsacion de esta tecla para detener

STOP/RST la opera]ci_c’m en eject_:lcién. Cuando el estado de alarma de fallo estd rfa_stringido
por el codigo de funcion P.04, todos los modosde control se pueden utilizar para
restablecer la operacion con esta tecla.

Potentiometer Ajustar la velocidad y la frecuencia
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4.1.1 Indicador LED

Indicador LED

Mensajes
Hy Roio Sélido | El valor de la frecuencia de salida se muestra en la
) Encendido | pantalla LED.
A Roio Sélido |El valor de la corriente de salida se muestra en la
) Encendido | pantalla LED.
v Roio Solido | Elvalor del voltaje de salida se muestra en la pantalla
) Encendido | LED.
. Sélido |El valor de potencia de salida se muestra en la
AyV Rojo .
Encendido | pantalla LED.
. Sélido , .
RUN Rojo ., | EI'VFD esta funcionando.
Encendido
Sélido o .
) Modo de control de inicio y parada del terminal
Encendido
LOCAL/REMOT Rojo Sélido
/ ) I Modo de control de inicio y parada del panel
apagado
Intermitent Modo de control de inicio y parada de comunicacion
EnSOIrI\(:j(')d El motor estd en estado de marcha inversa
FWD/REV Rojo gsl d(') °
i
El motor esta en marcha hacia adelante
apagado
Sélido
Encendido Modo de control de par
Parpadeo
TUNE/TC ROjO ra’p|d0 Estado de error
Parpadeo
IeF;to Parametro Estado de autoaprendizaje
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4.1.2 Botones de funcién

Boton de L,
L, Descripcion
funcion
PRG/ESC Para entrar o salir del modo de configuracién.

DATE/ENT Para confirmar la seleccion/valor en el modo de configuracion.

RUN En el modo de operacion del teclado, utilizado para ejecutar la operacion
. En el estado de ejecucion, presione este botdn para detener la
operacion en ejecucion;

STOP/RST . En el estado de alarma de falla, se puede utilizar para la
operacion de reinicio. La funcion de esta tecla esta restringida por
el codigo de funcion FA -01 (funcién de tecla STOP/RST).

A Para aumentar el valor de ajuste.
v Para disminuir el valor de ajuste.
En la interfaz de visualizacion de apagado vy la interfaz de visualizacion
> /SHIFT d_e operacion, los parémetros que ’se mostraran se pueden .selecciona.r
circularmente; Al modificar los parametros, se puede seleccionar el bit
de modificacion de los parametros.
»  Cuando FF-03 no es igual a 0, se pueden cambiar diferentes modos
de menu de acuerdo con los valores de FF-03.

QUICK/10G . Cuanc?o FF-03 es igual a 0, se pueden seleccionar fun.ci,ones
especificas de acuerdo con el valor en FA-00, como conmutacion de
fuente de comando, conmutacion de avance / retroceso, etcétera

»  Ajuste la frecuencia de salida;
*  Ajuste la frecuencia de salida con la frecuencia principal;
. +  Limite el par maximo;
Potentiometer

Ajuste el limite superior de la frecuencia de salida;
Ajuste la amplitud del voltaje de salida cuando V/F esta separado.
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4.2. Pantalla del teclado

La pantalla le permite cambiar entre pantallas que muestran el estado de apagado, el estado de operacion, el
estado de edicién del codigo de funcién y el estado de la alarma de falla.

e e Op
°F | 5000 of | 5000| | |cF £F
N0 O 'O MO @ GO O MO rRNO O RO M@

4.2.1. Pantalla de apagado

Cuando el VFD esta en modo de apagado, la pantalla muestra los parametros de estado de apagado. En el estado
de apagado, se pueden mostrar una variedad de parametros de estado. A partir de la pantalla que muestra FA-04
(estado de apagado), puede seleccionar mostrar esos parametros cambiando los dos campos digitales. Para la
definicion de cada codigo digital, consulte la descripcion de los cédigos de funcion FA-04.

En el estado de apagado, hay 11 parametros disponibles, que son: Ajustes de frecuencia, Voltaje del bus, Estado
de entrada DI, Estado de salida DO, Voltaje Al1, Voltaje Al2, Valor de recuento, Valor de longitud, Etapa PLC,
Velocidad de carga, Frecuencia de pulso de entrada PULSE. Puede seleccionar mostrar esos parametros
circularmente cambiando los dos campos digitales a partir de FA-04 presionando el boton )/ SHIFT.

4.2.2. Pantalla de estado de funcionamiento

Una vez que el VFD recibe un comando de funcionamiento valido y entra en el estado de funcionamiento, el teclado
muestra el parametro de estado de funcionamiento, el indicador "RUN" en el teclado se enciende mientras que la
luz "FWD / REV" esta encendida o apagada segun la direccion de giro del motor.

Bajo este estado de operacion, hay 32 parametros disponibles, que son: Frecuencia de funcionamiento,
Configuracion de frecuencia, Voltaje de bus, Voltaje de salida, Corriente de salida, Potencia de salida, Par de salida,
Estado de entrada DI, Estado de salida DO, Voltaje Al1, Voltaje Al2, Valor de conteo, Valor de longitud, Velocidad
de carga, Configuracién PID, Retroalimentacion PID, Etapa PLC, Frecuencia de pulso de entrada PULSE,
Frecuencia de funcionamiento 2, Tiempo de funcionamiento restante, Velocidad lineal, tiempo de encendido actual,
tiempo de funcionamiento actual, frecuencia de pulso de entrada PULSE, configuracién de comunicacion,
frecuencia principal X, frecuencia auxiliar Y, valor de par objetivo, angulo del factor de potencia, voltaje objetivo de
separacion VF, estado de entrada Visual DI y estado de entrada Visual DO. A partir del codigo "FA-02" o "FA-03",
presione el botén <DATA> para activar las dos selecciones digitales y presione <)/ SHIFT > botén para cambiar
circularmente el codigo de parametro.

4.2.3. Pantalla de estado de fallo

Cuando el VFD detecta una sefial de fallo, ingresa al estado de alarma de fallo, el teclado muestra el cédigo de falla
y el indicador "TC" en el teclado parpadea. La operacion de restablecimiento de fallos se puede ejecutar a través
de la tecla "STOP/RST", el terminal de control o un comando de comunicacion.

Mientras la falla persista, se mostrara el cédigo de falla.
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4.2.4 Pantalla de edicion de codigo de funcion

En las pantallas de apagado, operacion o alarma de fallo, puede presionar la tecla "PRG / ESC" para ingresar a la
pantalla de edicion (si se requiere una contrasefa de usuario aqui, consulte la descripcion de FF-00), la pantalla
de edicion es un menu de tres niveles y los niveles son: Conjunto de cédigos de funcién —» Etiqueta de cédigo de
funcion —»> Parametro de codigo de funcién. Pulsando la tecla "DATA/ENT", se accede a la pantalla de etiquetas
de codigos de funcion y, a continuacion, a la pantalla de parametros de funcion. En la pantalla de parametros de
funcién, puede guardar el parametro pulsando la tecla "DATA/ENT". Al presionar el boton "PRG/ESC", puede salir
del menu actual y volver a la pantalla del menu anterior.

4.3. Manejo del teclado

Através del teclado se pueden ejecutar varias operaciones del VFD. Para obtener la descripcion de los codigos de
funcioén, consulte la tabla de resumen de cédigos de funcion.

4.3.1. Modificacion del cédigo de funcién del VFD

El VFD proporciona un menu de tres niveles, y los tres niveles son:

1. NUmero de conjunto de codigos de funcion (ment de primer nivel)

2. Etiqueta de codigo de funcion (menu de segundo nivel)

3. Valor del codigo de funcién (ment de tercer nivel)

AVISO: Cuando esté en el menu de tercer nivel, una presion en la tecla "PRG / ESC" o la tecla "DATA / ENT" le
permite volver al menu de segundo nivel. La diferencia entre las dos claves es:

Al presionar la tecla "DATA/ENT", primero se guardara el parametro del cédigo de funcion actual y luego no solo
volvera al menG de segundo nivel, sino que también pasara al siguiente codigo de funcion.

Al pulsar la tecla "PRG/ESC" se vuelve directamente al menU de segundo nivel y al cédigo de funcion actual, sin
guardar el parametro.

En el mena de tres niveles, si ninguno de los digitos del parametro parpadea, significa que el cédigo de funcién no
se puede modificar debido a una de las siguientes razones:

. Este parametro es uno de los parametros no modificables, como los parametros de prueba, los parametros
de funcionamiento registrados, etcétera;
. Este parametro no se puede modificar en el estado de operacion. La modificacién solo esta permitida cuando

el VFD esta parado.

Ejemplo: Modificacion del parametro del cédigo de funcion FO-00 de 0 a 1; FO-01 de 50.00 a 50.01 o 40.00.

PRG

ESG
§ 5000/ 5  Fol——gFo-00 9
[s]

O O O (P

PRG
ESG

J

3 Times DATA

v
3 80,00 +8 Wo00 )= Fo-o8]
o O O O o O O O [=]

O 0 ©

Diagrama de modificacion de parametros
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4.3.2. Proteccion con contrasena

EI VFD viene con una funcion de proteccion por contrasefa de usuario. Cuando FF-00 se cambia a un valor distinto
de cero, el valor se convierte en la contrasefia de usuario y sera efectivo después de salir del estado de edicion del
codigo de funcién. Después, cada vez que presione la tecla "PRG / ESC" para intentar editar el codigo de funcién,
se mostrara "00000" y se le pedira que ingrese la contrasefia y solo la contrasefia correcta le permite ir mas alla.
Si desea desactivar la funcién de contrasefia, simplemente configure el FF-00 en 0.

La funcién de contrasefia entrara en vigor en un minuto después de salir del estado de edicion del cédigo de
funcion. Después, cada vez que presione la tecla "PRG / ESC" para intentar editar el codigo de funcion, se mostrara
"00000" y se le pedira que ingrese la contrasefa y solo la contrasefia correcta le permite ir mas alla.

15 Times

ooe

15 Times

ESG
DATA
(A]
s[r7-o8]- 20 §00008) - —gueech

o 0 0 o oooooooo

Diagrama de configuracién de contraseiia

5. Lista de parametros de funciéon

Los parametros de funcion de los VFD es de la serie VFD se agrupan por sus funciones en 23 conjuntos, incluidos
FO ~ F9, FA ~ FF, PO ~ P5 y U0. Cada conjunto de funciones consta de varios codigos de funcion. Aqui se crea un
menu de tres niveles para permitirle acceder y manejar los codigos de funcién. Por ejemplo, "F1-06" significa el
codigo de funcién No. 6 del conjunto F1. Entre ellos, P5 es uno especial y es un parametro de funcion de fabrica al
que los usuarios no pueden acceder.

Para facilitar la configuracion de cédigos de funcion a través del teclado, el men( de primer nivel muestra el nimero
de conjunto de funciones, el men( de segundo nivel muestra el numero de cédigo de funcién y el menu de tercer
nivel muestra el parametro de codigo de funcion.

1. Las columnas de la tabla de funciones son las siguientes:
La primera columna es "Codigo de funcion", que es la numeracion de los conjuntos de parametros de funcion y
parametros correspondientes;
La segunda columna es "Nombre", que es el nombre completo del parametro de funcién correspondiente;
La tercera columna es "Rango", que describe los detalles del parametro de funcién correspondiente;
La cuarta columna es "Default", que es el valor predeterminado del parametro de funcion correspondiente;
La quinta columna es "Modificacion", que es el atributo de modificacion que muestra la disponibilidad y la condicion
modificables, como se describe a continuacion:
e Es modificable sin importar si el VFD esta en modo de parada o funcionamiento;
"k":No es modificable si el VFD esta funcionando;
"®":No es modificable porque es un registro de prueba.
(EI VFD verificara y guardara automaticamente el atributo de cada parametro para evitar que los parametros se
cambien accidentalmente).
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2. El parametro se expresa en formato decimal (DEC). Si se cambia a formato hexadecimal, cada digito del valor
del parametro se puede editar de forma independiente y oscila entre O y F.

3. "Predeterminado" indica que el parametro de codigo de funcion correspondiente se ha actualizado y restaurado
a su valor predeterminado como resultado de una operacion de restauracion. Pero los valores detectados y
registrados no se restauraran.

4. Para proteger los parametros de manera mas efectiva, el VFD viene con una funcién de proteccion por
contrasefia. Una vez que se establece y activa una contrasefia de usuario (donde el pardmetro no 0 de FF-00 es la
contrasefia), cada vez que el usuario presione la tecla PRG / ESC e intente editar los c6digos de funcion, el sistema
primero solicitara la verificacién de la contrasefia del usuario mostrando "00000". A menos que el usuario
introduzca la contrasefia de usuario correcta, el sistema no permitira realizar mas acciones. Para los parametros de
configuracién del fabricante, se debe ingresar correctamente una contrasefia del fabricante antes de editar. (Se
aconseja a los usuarios que no modifiquen los parametros establecidos por el fabricante. Si los parametros se
configuran incorrectamente, el VFD puede funcionar de manera anormal o incluso dafiarse). Cuando la funcién de
proteccién con contrasefia no esté activada, la contrasefia de usuario se puede cambiar en cualquier momento.
Solo se utilizara la contrasefia establecida la Gltima vez. Cuando el valor de FF-00 se establece en 0, la funcion de
contrasefia de usuario se desactivaré; si el valor no es 0, dicho valor se convertira en la contrasefia que protege los
parametros para que no se modifiquen. La funcién de contrasefia de usuario también se aplica al intento de
modificacion a través de una comunicacion en serie.

AVISO: El VFD verificara y guardard automéaticamente el atributo de modificacion de cada parametro para evitar
que los parametros se cambien accidentalmente.
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5.1 FO (Funcién basica)

Caddigo Nombre Gama Predeterminado | Modificacién
Primer método | 0: Control vectorial sin sensor de
FO-00 de control del velocidad (SVC) 0 *
motor Control 1:V/F
F0-01 E::Zl;iant;:ci 4a | 0-00Hz ~ Frecuencia méx. (F0-09) 50.00Hz ¢
0: Ajuste digital (frecuencia
preestablecida F0-01, UP/DOWN
modificable, pérdida de datos cuando
se apaga)
1: Ajuste digital (frecuencia
preestablecida F0-02, UP/DOWN
Seleccion X de | mogificable, pérdida de datos cuando
gz [RUTE | : *
principal 2 AlL
3: AI2 (potencidmetro rotativo)
4: Ajuste de pulso PULSE (DI5)
5: Instrucciones multiples
6: PLC simple
7: PID
8: Configuracion de comunicacion
Seleccion de la
F0-03 fuente dg Ig!.lal. que F0-02 (.Ifuente de frecuencia 0 *
frecuencia principal X seleccion)
auxiliar Y
Seleccién del 0:En relacién con la frecuencia maxima
rango Y de la
fuente de
F0-04 frecuencia 1: En relacién con la fuente de 0 Dig
auxiliar durante | frecuencia X
la
superposicion
Gama Y de la
fuente de
F0-05 frecuencia 0% ~ 150% 0% %
auxiliar cuando
se superpone
Digito de unidades: Seleccidn de la
fuente de frecuencia
0: Fuente de frecuencia principal X
Seleccién de
superposicion 1: Resultado del célculo principal y
F0-06 de fuentes de | @wiliar (el algoritmo utilizado aqui esta 00 Y
frecuencia determinado por el décimo digito)
2: Conmutar entre la fuente de
frecuencia principal X y la fuente de
frecuencia auxiliar Y
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Digito de unidades: Seleccion de la
fuente de frecuencia

0: Fuente de frecuencia principal X

Seleccién de
superposicién 1: Resultado del célculo principal y
F0-06 de fuentes de | @uxiliar (el algoritmo utilizado aqui esta 00
frecuencia determinado por el décimo digito)
2: Conmutar entre la fuente de
frecuencia principal X y la fuente de
frecuencia auxiliar Y
3: Conmutacién entre la fuente de
frecuencia principal X y el resultado de
los resultados del calculo principal y
auxiliar
4: Conmutacion entre la fuente de
frecuencia auxiliar Y y el resultado del
calculo principal y auxiliar
Digito de decenas: Algoritmo de calculo
de la fuente de frecuencia principal y
auxiliar
0: Principal + Auxiliar
1: Principal-Auxiliar
2: El mas grande de los dos
3: El mas pequefio de los dos
Memoria de
ajuste digital de
F0-07 frecuencia 0:perdido ; 1: guardado 0
después de la
parada
0: Direccion predeterminada ( indicador
Seleccion de la | FWD/REV desactivado)
FO-08 direccion de 1: Opuesto a la direccién 0
operacién predeterminada ( indicador FWD / REV
siempre encendido)
FO-09 | Frecuenca 50.00Hz ~ 500.00Hz 50.00Hz
maxima
0: Configuracién FO-11
Fuente de 1 AlL
FO-10 frecuencia de 2: AI2 (Potenciémetro rotativo) 0
limite superior 3: Ajuste de pulso PULSE
4: Configuracion de comunicacion
FO-11 Frecugncia Frecuencia limite inferior FO-12 ~ 50.00Hz
superior Frecuencia méxima F0-09
Frecuencia 0.00Hz ~ Frecuencia limite superior FO-
F0-12 limite inferior 11 i 0,00 Hz
. 0.00s ~ 650.00s (FO-15=2) o
F0-13 :';T;f:cii . [0.05 ~ 6500.05 (FO-15=1) DZ:”;:;;E"
0s ~ 65000s (FO-15 = 0)
FO-14 Tiempo de 0.00s ~ 650.00s (FO-15=2) Determinacién del

deceleracién 1

modelo
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Unidad de 0:1s
FO-15 | JemPode | 101s 1
aceleracion y
deceleracion 2:0.01s
Frecuencia 0:Frecuencia maxima (F0-09)
FO-16 base del tiempo | 1. Establecer frecuencia (F0-01) 0
de aceleracion
y deceleracion 2:100 Hz
Frecuencia Determinacién del
FO-18 portadora 0,8 kHz ~ 8,0 kHz modelo
0:Desactivar
Ajuste basado 1: Habilitar (limite inferior de frecuencia
enla portadora 1 KHz)
2: Habilitar (limite inferior de frecuencia
FO-19 temperatura portadora 2 KHz) 1
parala 3: Habilitar (limite inferior de frecuencia
frecuencia portadora 3 KHz)
portadora 4: Habilitar (limite inferior de frecuencia
portadora 4 KHz)
Digito de las unidades: Panel de control
Seleccién de fuente de frecuencia de
enlace
0: Sin enlace
1: Frecuencia de ajuste digital
2: AIl
3: AI2 (potencidmetro rotativo)
Fuente de 4: Ajuste de pulso PULSE (DI5)
comandos 5: Velocidad mdiltiple
F0-20 Agrupacion de | 6: PLC simple 0
fuentes de 7: PID
frecuencia 8: Configuracion de comunicacion
Digito de decenas: seleccion de la
fuente de frecuencia de enlace del
comando terminal (igual que el digito
de la unidad)
Digito de centenas: seleccién de fuente
de frecuencia de enlace de comando de
comunicacion (igual que el digito de la
unidad)
0: Canal de comandos del panel de
Seleccion de la control (LED apagado)
FO-21 fuente de 1: Canal de comando de terminal (LED 0
encendido)
comandos 2: Canal de comando de comunicacién
(LED parpadeante)
FO0-22 Pantalla de tipo 1: Tipo G (carga de par constante) Determinacion del

GP

2: Tipo P (soplador de aire, carga de la
bomba)

modelo
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5.2 Conjunto F1 (parametros de control de inicio/parada)

Caodigo Nombre Gama Predeterminado | Modificacién
0: Puesta en marcha directa
1: Inicio del seguimiento de la
F1-00 | Método de inicio velocidad 0 Y
2: Inicio asincrono de la excitacion del
motor
0: Iniciar desde la frecuencia de parada
Método de 1: Empezar desde cero
F1-01 | seguimiento de 2: Empezar desde la frecuencia méxima 0 *
velocidad :
3: Empezar desde la frecuencia de la
red
F1-02 | recuenda de 0,00 Hz ~ 10,00 Hz 0,00 Hz *
Tiempo de
F1-03 | retencién de la 0.0s ~ 100.0s 0.0s *
frecuencia de inicio
Arranque de la
F1-04 | corriente de 0 ~ 100% 0% *
frenado de CC
Iniciar el tiempo de
F1-05 frenado de CC 0.0s ~ 100.0s 0.0s
. 0: Por control de deceleracion
F1-06 | Método Stop 1 Parada libre 0
Frecuencia de
arranque de la - . ‘s
F1-07 parada de frenado 0.00Hz ~ Frecuencia maxima 0,00 Hz DA
de CC
Tiempo de espera
F1-08 | de la parada de 0.0s ~ 100.0s 0.0s Px
frenado de CC
Corriente de
F1-09 | parada de frenado | 0% ~ 100% 0%
de CC
_ Tiempo de parada o
F1-10 de frenado de CC 0.0s ~ 100.0s 0.0s
0: Aceleracion y deceleracion lineal
Método de 1: Aceleracion y deceleracion de la
F1-11 | aceleracion y curva S A 0 *
deceleracion 2: Aceleracion y deceleracion de la
curvaS B
Relacién de tiempo
F1-12 | de inicio de la 0.0% ~ (100.0%-F1-13) 30.0% *
curva S
Relacién de tiempo
F1-13 | de finalizacion de 0.0% ~ (100.0%-F1-12) 30.0% *
la curva S
350.0
Fi-14 Punto de frenado Modelos monofasicos: 200.0 ~ 410.0V (Monofasico) *
dindmico Modelos trifasicos: 310.0 ~ 800.0V 700.0
(Trifasico)
Tasa de uso de los o o
F1-15 frenos 0 ~ 100% 100%
La velocidad del
F1-16 | motor sigue el 1~ 100 20
ritmo
La velocidad del
_ motor sigue la -
F1-17 corriente de bucle 0~ 1000 500 LA
cerrado KP
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F1-18

La velocidad del
motor sigue la
corriente de bucle
cerrado KI

0~ 1000

800

F1-19

La velocidad del
motor sigue el
valor de corriente
de bucle cerrado

30~ 200

100

F1-20

La velocidad del
motor sigue el
valor limite de
corriente de bucle
cerrado

10~ 100

30

F1-21

La velocidad del
motor sigue el
tiempo de
aumento de
voltaje

0.5~ 3.0

11

F1-22

Tiempo de
desmagnetizacion

0.00~ 5.00
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5.3 F2 establecer parametros de control V/F

de la separacion VF

AVISO: El intervalo de tiempo desde 0V
hasta el voltaje nominal del motor

Cddigo Nombre Gama Predeterminado| Modificacién
0.0%: (Aumento automético de par) Determinacién del
- Aumento de par
F2-00 P 0.1% ~ 30.0% modelo w
Frecuencia de corte . (o
F2-01 de aumento de par 0.00Hz ~ Frecuencia maxima (F0-09) 50.00Hz *
Ganancia de
F2-02 | compensacién de 0.0% ~ 200.0% 0.0% 3%
deslizamiento VF
Ganancia de
F2-03 | sobreexcitacién VF | 0~ 200 60 e
Ganancia de Determinacion del
F2-04 | supresion de 0~ 100 rminact ¥
S modelo
oscilacion VF
Ajuste de la curva VF | 0: Lineal V/F
1: Multipunto V/F
2: Cuadrado V/F
3: 1,2 potencia V/F
F2-05 4: 1,4 potencia V/F 0 *
5: 1,6 potencia V/F
6: 1,8 potencia V/F
10: Modo separado completo VF
11: Modo semi-separado VF
Punto de frecuencia
F2-06 | e multipunto 1 0.00Hz ~ F2-08 0,00 Hz *
Punto de tension VF
F2-07 | muttipunto 1 0.0% ~ 100.0% 0.0% *
Punto de frecuencia
F2-08 VF multipunto 2 F2-06 ~ F2-10 0,00 Hz *
Punto de tension VF o
F2-09 multipunto 2 0.0% ~ 100.0% 0.0% *
Punto de frecuencia | F2-08 ~ Frecuencia nominal del motor
F2-10 | yr multipunto 3 (F3-03) 0,00 Hz >
Punto de tensién VF
- 0 ~ 0 0,
F2-11 multipunto 3 0.0% ~ 100.0% 0.0% *
Modo de ganancia
F2-12 | de supresion de 0~4 3 *
oscilacion
0: Ajuste digital (F2-14)
1: Al
2: AI2 (potenciémetro rotativo)
3: Ajuste de pulso PULSE (DI5)
Fuente de voltaje 4: Instrucciones multisegmento
- 0
F2-13 | separada vF 5: PLC simple *
6: PID
7: Configuracion de comunicacion
AVISO: El 100.0% corresponde a la
tension nominal del motor
Ajuste digital de - .
F2-14 voltaje separado VF 0V ~ Voltaje nominal del motor (F3-01) ov K
Tiempo de 0.0s ~ 1000.0s s a
F2-15 | aceleracion de voltaje 0.0s
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Tiempo de
deceleracién de

0.0s ~ 1000.0s

F2-16 | \oaie de la AVISO: El intervalo de tiempo desde 0V 0.0s ¢
sepaﬂacién VE hasta el voltaje nominal del motor
0:Frecuencia/voltaje reducido
Seleccion del modo independientemente a 0
F2-17 | de apagado de la 1: Después de que el voltaje se reduce 0 ¢
separacion VF a 0, la frecuencia se reduce
nuevamente
Corriente de accion
F2-18 | de la parada de 50 ~ 200% 150% *
sobrecorriente
Habilitacion de 0:Desactivar
F2-19 | bloqueo de e 1 *
sobrecorriente 1: Habilitar
Ganancia de
R supresién de la .
F2-20 parada por 0~ 100 20 Pie
sobrecorriente
Doble velocidad
sobre la accién de
F2-21 | Diodueo de corriente | 55 . 200% 50% *
compensacion de
corriente
. L. 380.0V
F2-22 Zgl'lcgjeadr: d(;pz;acnon Modelos monofasicos: 160.0 ~ 410.0V (Monofasico) *
- sobretpensién Modelos trifasicos: 200.0 ~ 800.0V 760.0v
(Trifésico)
Habilitacion de .
0:Desactivar
F2-23 | bloqueo de . - 1 *
sobretension 1: Habilitar
Suprimir la ganancia
de frecuencia de la
F2-24 parada de 0~ 100 30 3
sobretension
Suprimir la ganancia
de voltaje de la
F2-25 parada de 0~ 100 0 ¥
sobrevoltaje
Frecuencia limite
maxima de ascenso
F2-26 | 4o parada por 0~ 50Hz 5 Hz *
sobretension
Constante de tiempo
F2-27 | de compensacion de | 0.1 ~ 10.0 0.5 Pie
deslizamiento
Habilitacion
automatica de 0:Desactivar
F2-28 | qumento de 1: Habilitar 0 *
frecuencia
Corriente de par de
F2-29 | estado eléctrico 10 ~ 100% 50% *
minima
Corriente de par
F2-30 | maxima del estado | 10 ~ 100% 20% *
de generacion
Aumento automatico
F2-31 | 4e frecuencia kP 0~ 100 30 w
Aumento automatico
F2-32 | e frecuencia K1 0~ 100 0 ¥
Ganancia de
F2-33 | compensacién de par | 80 ~ 150 100 *

en linea
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5.4 Conjunto F3 (Primeros parametros de control vectorial del motor)

Cédigo Nombre Gama Predeterminado| Modificaciéon
Potencia nominal Determinacion
F3-00 | sl motor 0,1 kW ~1000,0 kW del modelo *
_ Voltaje nominal del Determinacion
F3-01 | (oo 1v ~ 2000V del modelo *
0,01 A ~ 655,35 A (potencia del VFD
F3-02 Corriente nominal | <55 kW) Determinacion *
del motor 0.1A ~ 6553.5A (Potencia del del modelo
VFD >55kW)
Frecuencia nominal . Lo Determinacion
F3-03 | 4ol motor 0.01Hz ~ Frecuencia maxima del modelo >
Velocidad nominal Determinacion
F3-04 | Gel motor Irpm ~ 65535rpm del modelo *
0,001 Q ~ 65,535 Q (potencia del
Resistencia del .
VFD<55 kW
F3-05 | estator del motor ) - Paran?et;os de *
asincrono 0.0001Q ~ 6.5535Q (Potencia del ajuste
VFD>55kW)
0,001 Q ~ 65,535 Q (potencia del
Resistencia del .
VFD<55 kW
F3-06 | rotor del motor ) - Para?e;;gs de *
asincrono 0.0001Q ~ 6.5535Q (Potencia del Jut
VFD>55kW)
0,01 mH ~ 655,35 mH (potencia del VFD
Inductancia de < 55 kKW .
F3-07 | fuga del motor — ) - Paran_met;os de >
asincrono 0.001mH ~ 65.535mH (Potencia del ajuste
VFD>55kW)
0,1 mH ~ 6553,5 mH (potencia del
Inductancia mutua .
VFD<55kW
F3-08 | del motor ! : Parémetros de *
asincrono 0,01 mH ~ 655,35 mH (potencia del J
VFD>55 kW)
F3-09 Motor asincrono sin | 0.01A ~ F3-02 (Potencia del VFD<55kW) Parametros de *
corriente en vacio | 0.1A ~ F3-02 (Potencia del VFD>55kW) ajuste
0: Sin operacion
1: Ajuste de parametros estaticos de
i ] maquina asincrona
F3-10 | Opciones de ajuste [ 2: Ajuste completo dindmico de la 0 *
maquina asincrona
3: Ajuste completo estatico de la
maquina asincrona
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5.5 Conjunto F4 (Parametros de control vectorial)

control de
velocidad (freno)

Caodigo Nombre Gama Predeterminado| Modificacion
Ganancia
_ proporcional del
F4-00 | b cle de velocidad | 1~ 100 30 ¥
1
Tiempo integral de
F4-01 | bucle de velocidad | 0.01s ~ 10.00s 0.50s *
1
Frecuencia de
F4-02 | onmutacion 1 0.00 ~ F4-05 5.00Hz ¢
Ganancia
proporcional del
F4-03 | pudle de velocidad | 1~ 100 20 ¥
2
Tiempo integral de
F4-04 | bucle de velocidad | 0.01s ~ 10.00s 1.00s
2
Frecuencia de . -
F4-05 | onmutacin 2 F4-02 ~ Frecuencia maxima (F0-09) 10.00Hz bie
Tiempo de filtro de
F4-06 | retroalimentacion 0.000s ~ 1.000s 0.000s
de velocidad SVC
Digito de las unidades: Separacion
Propiedades integral
F4-07 | integrales del bucle [— - 0 Pie
de velocidad 0: Desactivar
1: Habilitar
Ganancia de
F4-08 | deslizamiento de 50% ~ 200% 100% Pre
control vectorial
0: Ajuste del cédigo de funcién F4-10
- 1: AlL
Fuente de limite — -
superior de par 2: AI2 (Potenciémetro rotativo)
F4-09 | para el modo de 3: Ajuste de pulso PULSE 0 ¢
contrgl de 4: Configuracién de comunicacion
velocidad -
La escala completa de la opcién 1-4
corresponde a F4-10
Ajuste digital del
limite superior de
F4-10 | par para el modo 0.0% ~ 200.0% 150.0% ¢
de control de
velocidad
0: Ajuste del cédigo de funcion F4-12 0 Pre
1: All
Fuente de limite 2: AI2 (potenciémetro rotativo)
F4-11 superior de par de

3: Ajuste de pulso PULSE

4: Configuracion de comunicacion

1-4: Configuracion de comunicacion
La escala completa de la opcion 1-4
corresponde a F4-12
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F4-12

Control de
velocidad (freno),
ajuste digital del
limite superior del
par

0.0% ~ 200.0%

150.0%

F4-14

Ganancia
proporcional de la
regulacion de
excitacion

0 ~ 60000

2000

F4-15

Integracion de la
ganancia de la
regulacion de
excitacion

0 ~ 60000

1300

F4-16

Ganancia
proporcional de
ajuste de par

0 ~ 60000

2000

F4-17

Integracion de la
ganancia de ajuste
de par

0 ~ 60000

1300

F4-18

Modo de
debilitamiento  de
flujo sincronizado

0~ 2

F4-19

Factor de
debilitamiento  de
flujo sincronizado

0~ 1

F4-20

Corriente  maxima
de debilitamiento
del flujo

100~ 110

Determinacion
del modelo

F4-21

Factor de ajuste
automatico de
debilitamiento del
flujo

50~ 200

100

F4-22

Habilitacién de la
seleccion de par de
estado de
generacién en el
modo de velocidad

0~ 1
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5.6 Conjunto F5 (parametros de control de par)

Codigo Nombre Gama |P| determinado| Modificacion
Opciones de modo | 0: Control de velocidad

F5-00 | de control de 0 ¢
velocidad/par 1: Control de par

0: Ajuste digital (F5-03)
Opciones de la 1: AI1
_ fuente de ajuste de [ ” N

F5-01 par para el modo 2: AI2 (Potenciémetro rotativo) 0 +*

de control de par 3: Pulso PULSE (DI5)
4: Configuracién de comunicacion

Ajuste digital de

F5-03 | par para el modo | -200.0% ~ 200.0% 150.0% ¥
de control de par

F5-04 Filtrado de par | 0 ~ 100.0% 0.0% *
Frecuencia maxima

F5-05 | de avance del par | 0.00Hz ~ Frecuencia maxima (F0-09) 50.00Hz Pie
Frecuencia maxima

F5-06 | inversa de par 0.00Hz ~ Frecuencia maxima (F0-09) 50.00Hz Die
Tiempo de

F5-07 | aceleracion de par 0.00s ~ 650.00s 0.00s Dx
Tiempo de

F5-08 | deceleracion del 0.00s ~ 650.00s 0.00s ¢
par

5.7 Conjunto F6 (Parametros del terminal de entrada)

Caodigo

Nombre

Gama

Predeterminado

Modificacion

F6-00

Opciones de
funcion del
terminal DI1

0: Sin funcién

1: FWD en ejecucion directa o comando

en ejecucion

2: Comando de marcha inversa REV o
direccion de avance e inversion

(AVISO: (Nota: Cuando se establece en
1, 2, debe usarse junto con el modo de

comando de terminal F6-11)

: Control de operacion de tres lineas

: Trote hacia adelante (FJOG)

: Trote inverso (RJIOG)

: Terminal DOWN

: Parada libre

3
4
5
6: Terminal UP
7
8
9

: Restablecimiento de fallos (RESET)

10: Pausa de la operacion

11: Entrada abierta de falla externa

normalmente

12: Terminal de mando multiseccion 1
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F6-01

Opciones de
funcion del
terminal DI2

13: Terminal de mando multisegmento
2

14: Terminal de mando multietapa 3

15: Terminal de mando multiseccion 4

16: Terminal de seleccién de tiempo de
aceleracion/deceleracion 1

17: Terminal de seleccién de tiempo de
aceleracion y deceleracion 2

18: Conmutacién de la fuente de
frecuencia

19: Configuracion UP/DOWN clara
(terminal, teclado)

20: Terminal de conmutacién de
comandos de control 1

21: Prohibicién de aceleracion y
deceleracion

22: Roturas de PID

23: Restablecimiento del estado del PLC

24: Pausa de la frecuencia de oscilacion

25: Entrada de contador

F6-02

Opciones de
funcion del
terminal DI3

26: Restablecimiento del contador

27: Entrada de conteo de longitud

28: Restablecimiento de longitud

29: Desactivar el control de par

30: Entrada de frecuencia PULSE (solo
valido para DI5)

F6-03

Opciones de
funcién del
terminal DI4

32: Entrada cerrada normalmente con
fallo externo

33: Habilitar la modificacion de
frecuencia

34: Invertir la direccién de accién del
PID

35: Terminal de parada externa 1

36: Terminal de conmutacion de
comandos de control 2

37: Suspender la integracion de PID

12

F6-04

Opciones de
funcion del
terminal DIS

38: Fuente de frecuencia X e
interruptor de frecuencia preestablecido

39: Fuente de frecuencia Y e
interruptor de frecuencia preestablecido

40: Conmutacion de pardmetros PID

41: Fallo definido por el usuario 1

42: Fallo definido por el usuario 2

43: Control de velocidad/interruptor de
control de par

44: Parada de emergencia

45: Terminal de parada externa 2

46: Deceleracion Frenado DC

47: Borrar el tiempo de ejecucion
actual

13

F6-05

Tiempo de filtrado
ON

0.000s ~ 1.000s

0.010s
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Tiempo de retardo

F6-06 DIL 0.0s ~ 3600.0s 0.0s %
F6-07 | Dempo deretardo | o o5 v 3600.05 0.0s e
F6-08 | pempo deretardo | o o5 3600.05 0.0s e
F6-09 | pempo deretardo | o ¢ . 3600.05 0.0s e
0: Activo alto
1: Activo bajo
Opciones del modo Digito de unidades: DI1
F6-10 | activo del terminal | Digito de decenas: DI2 0 *
DI Centenas de digito: DI3
Digito de miles: DI4
Diez mil digitos: DIS
0: Modo de dos lineas 1
Modo de comando | 1: Modo de dos lineas 2
- - 0
F6-11 1 e terminal 2: Modo de tres lineas 1 *
3: Modo de tres lineas 2
F6-12 | 1353 decambio de | 55 1y, 65,535 Has 1.000Hz/s e
terminal UP/DOWN ! ! :
F6-13 | nada minma de | o.00v ~ Fe-15 0.00v e
Ajuste
F6-14 | Comespondiente de | 140095 ~ +100.0% 0.0% e
de la curva All
F6-15 fn‘;r)‘(’ixl Lentrada | £e 13 o +10.00v 10.00V e
Ajuste
F6-16 | ormeshondierte de | 100,00 ~ +100.0% 100.0% ¥
de la curva All
F6-17 | pempo defilrado | o 605 v 10,005 0.10s ¥
F6-18 E”Efﬁz e d | 0.00v ~ F6-20 0.00v ¥
Ajuste
F6-19 gg:tsr’;z’;dﬁ%;ge -100.0% ~ +100.0% 100.0% e
de la curva AI2
F6-20 | '7ada mexima de | ¢6.1g - +10.00v 2.80v %
Ajuste
F6-21 :;°:§;Z‘égd;§gi?m‘;e -100.0% ~ +100.0% 0.0% e
de la curva AI2
_ Tiempo de filtrado
F6-22 | 4o potenciometro | 0-005 ~ 10.00s 0.10s ¥
Digito de Opcion para ./-}11 inferior a
7 la configuracion de entrada
unidades minima
F6-24 Opcignss_ pa:jra |IA 0 Ajuste de entrada minima
- por debajo de la
entrada minima 1 0.0% 00 ¥
AI2 es inferior a la seleccién
Digito de | de configuracién de entrada
decenas minima (igual que el digito
de las unidades)
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L, o 0: La sefial de voltaje no estad presente
F6-25 Seleccion de sefial en el programa 0 o)
de entrada Al 1: Sefial de corriente
Entrada minima de
F6-26 | puLSE 0.00kHz ~ F6-28 0,00 kHz ¥
Ajuste
R correspondiente de | _ o o o
F6-27 | |3 entrada minima 100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
de PULSE
Entrada maxima de
F6-28 | puLSsE F6-26 ~ 100.00kHz 50.00kHz ¢
Ajuste
_ correspondiente de | _ o o o
F6-29 la entrada maxima 100.0% ~ 100.0% 100.0% Dx
de PULSE
Tiempo de filtrado
F6-30 PULSE 0.00s ~ 10.00s 0.10s Die
5.8 F7set (Parametros del terminal de salida)
Codigo Nombre Gama Predeterminado | Modificacion
g Seleccion de salida | 0: Salida de pulsos de alta velocidad
F7-00 | Ggital 1: Salida digital normal 0 »
0: Sin salida
1: VFD en funcionamiento
2: Salida de falla (para falla de parada
libre)
3: Deteccion de nivel de frecuencia
Salida FDT1
4: Frecuencia alcanzada
5: Funcionando a velocidad cero (sin
salida cuando el VFD se detiene)
6: Prealarma de sobrecarga del motor
7: Prealarma de sobrecarga del VFD
8: Establecer el valor de recuento
alcanzado
9: Se ha alcanzado el valor de recuento
B designado
Seleccion de la 10: Longitud alcanzada
F7-01 | funcién de salida 11: Ciclo de PLC completado 0 hie

RELAY1

12: Tiempo de operacion acumulado
alcanzado

13: Limitacion de la frecuencia

14: Par limitado

15: Listo para la operacion

16: Frecuencia limite superior
alcanzada

17: Frecuencia limite inferior alcanzada
(relacionada con la operacion)

18: Salida de estado de subtension
19: Configuracion de la comunicacion
20: Funcionamiento a la sefial de
velocidad cero 2 (también salida
cuando se detiene el funcionamiento)
21: Tiempo de encendido acumulado
alcanzado

22: Deteccion de nivel de frecuencia
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Seleccion de la

FDT2

23: Frecuencia 1 alcanzada
24: Frecuencia 2 alcanzada
25: Corriente 1 alcanzada

26: Corriente 2 alcanzada

27: Tiempo de espera

28: Entrada Al1 sobrecargada
29: Caida de carga

30: Marcha atras

31: Estado de corriente cero

F7-02 tl’;cr;aon de salida 32: Temperatura del mddulo alcanzadal 1 w
33: Se ha superado el limite de
corriente de salida
34: Frecuencia limite inferior alcanzada
(también salida cuando el VFD se
detiene)
35: Alarma (todos los fallos)
36: Aumento de los tiempos de
operacion
37 : Fallo (sélo para fallos de parada
libre y no para fallos de subtension)
0: Frecuencia de funcionamiento
1: Establecer frecuencia
2: Corriente de salida
., 3: Par de salida (valor absoluto del par)
Seleccion de la 4: Potencia de salida
F7-03 | funcién de salida 5: Voltaje de salida 0 %
AO 6: Entrada PULSE (100.0% corresponde
a 100.0kHz)
7: AIl
8: AI2 (teclado giratorio potenciometro)
9: Longitud
10: valor de recuento
. 11: Configuracion de la comunicacion
?:r:iicgrgoréed:alﬁda 12: Velocidad del motor
_ 13: Corriente de salida (100.0%
F7-04 | ge pulsos dealta | corresponde a 1000.0A) 0 *
velocidad 14: Voltaje de salida (100.0%
corresponde a 1000.0V)
15: Par de salida (valor de par real)
Frecuencia maxima
F7-05 | de salida de pulsos | 0.01KHz~100.00KHz 50.00KHz Pie
de alta velocidad
F7-06 | Cocficente de -100.0% ~ +100.0% 0.0% Ve
sesgo AO
F7-07 | Ganancia de AO -10.00 ~ +10.00 1.00 Pie
F7-08 ;‘fi’;‘ap‘;ge filro de | 1005 ~ 1.000s 0.000s e
Tiempo de retardo
F7-10 | ge salida RELAYL | 05 ~ 3600.05 0.0s A
F7-11 | JiemPo de reardo | g 5~ 3600.05 0.0s ¥
0: Légica positiva
" 1: Ldgica inversa
F7-12 Seleccion de estado Digito de unidades: RELE1 00 Yo

valido de salida DO

Digito de decenas: DO1
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5.9 Conjunto F8 (Fallo y proteccién, sobrecorriente acelerada)

Codigo

Nombre

Gama

Predeterminado

Modificacion

F8-00

Seleccién de la
proteccién contra
sobrecarga del
motor

0: Desactivar 1: Habilitar

*

F8-01

Ganancia de
proteccién contra
sobrecarga del
motor

0.20 ~ 10.00

1.00

F8-02

Coeficiente de
advertencia de
sobrecarga del
motor

50% ~ 100%

80%

F8-03

Ganancia de
parada por
sobretension

0~ 100

20

F8-04

Voltaje de
proteccién de
bloqueo contra
sobretension

120% ~ 150%

130%

F8-05

Ganancia de
abandono excesivo

0~ 100

20

F8-06

Corriente de
proteccién de
bloqueo por
sobrecorriente

100% ~ 200%

150%

F8-07

Opciones de

proteccién contra
cortocircuitos de
conexion a tierra

0: Desactivar 1: Habilitar

F8-08

Tiempos de
restablecimiento
automatico de
fallos

0~ 20

F8-09

Fallo durante el
restablecimiento
automatico de
fallos

0: Detencidn de la operacion

Seleccion de accion
de relé

1: Operacién

F8-10

Tiempo de
intervalo de
restablecimiento
automatico de
fallas

0.1s ~ 100.0s

1.0s

F8-12

Opcion de
proteccién contra
pérdida de fase de
salida

0: Desactivar 1: Habilitar

F8-13

Tipo de primer fallo

0: Sin culpa

1: Falla limitadora de corriente onda por
onda

: Sobrecorriente de aceleracion
Sobrecorriente de desaceleracion
Sobrecorriente de velocidad constante
Sobretension de aceleracion
Sobretension de desaceleracion
Sobretension de velocidad constante
Sobrecarga de la resistencia de bufer
Baja tensién

woNURWN
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F8-14

Tipo de segunda
averia

F8-15

Tipo de tercera
(dltima) averia

10: Sobrecarga del VFD

11: Sobrecarga del motor

12: Pérdida de fase de entrada

13: Pérdida de fase de salida

14: El mddulo se sobrecalentd

15: Fallo externo

16: Comunicacién anormal

17: Contactor anormal

18: Deteccion de corriente anormal
19: Afinacion anormal del motor

20: Lectura y escritura de parametros
anormales
21: Hardware del VFD anormal

22: Cortocircuito a tierra del motor
23: Tiempo de ejecucién alcanzado
24: Fallo definido por el usuario 1

25: Error definido por el usuario 2
26: Tiempo de encendido alcanzado
27: Descarga

28: Pérdida de retroalimentacion PID
durante el funcionamiento (fuente de
frecuencia)

29: La desviacion de la velocidad es
demasiado grande (desviacion entre lo
dado vy la retroalimentacion) (No se
aplica para el modelo de 2,2 kW)

30: Sobrevelocidad del motor (no
aplicado para el modelo de 2,2 kW)
31: Proteccion de los componentes
del VFD

32: Falla de la rueda del cédigo (no
se aplica para el modelo de 2,2 kW)
33: Falla por sobretemperatura del
motor (no se aplica para el modelo de
2,2 kW)

34: Falla de bloqueo de SVC

35: Error en la deteccion de la posicidn
del polo magnético (no se aplica para el
modelo de 2,2 kW)

36: UVW 155 R 1#541%(No aplicado para
el modelo de 2.2kW)

37: Falla del esclavo punto a punto (no
se aplica para el modelo de 2,2 kW)

38: Resistencia de frenado en
cortocircuito (no aplicado para el modelo
de 2,2 kW)

39: Conmutacion de motores en
funcionamiento (No aplicado para el
modelo de 2,2 kW)

F8-16

Frecuencia en la
tercera (lltima)
falla

F8-17

Corriente en la
tercera (Ultima)
falla

F8-18

Tension del bus en
la tercera (Ultima)
falla
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F8-19

Estado de entrada
en el tercer
(Ultimo) fallo

F8-20

Estado de salida a
la tercera (Ultima)
averia

F8-21

Estado del VFD a la
tercera (Ultima)
averia

F8-22

Tiempo de
encendido a la
tercera (Ultima)
averia

F8-23

Tiempo de
funcionamiento a la
tercera (Ultima)
averia

F8-24

Frecuencia en la
segunda falla

F8-25

Corriente en la
segunda falla

F8-26

Tensién del bus en
la segunda falla

F8-27

Estado de entrada
en el segundo fallo

F8-28

Estado de salida en
el segundo fallo

F8-29

Estado del VFD en
la segunda averia

F8-30

Tiempo de
encendido en la
segunda falla

F8-31

Tiempo de
funcionamiento en
la segunda falla

F8-32

Frecuencia en la
primera falla

F8-33

Corriente en el
primer fallo

F8-34

Tensién del bus en
el primer fallo

F8-35

Estado de entrada
en el primer fallo

F8-36

Estado de salida en
el primer fallo

F8-37

Estado del VFD a la
primera averia

F8-38

Tiempo de
encendido a la
primera averia

F8-39

Tiempo de
funcionamiento ala
primera averia
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Digito de

Sobrecarga del motor

unidades (11)
0 Parada libre
1 Secuencia de parada
2 Continuar operando
Digitos de | Pérdida de fase de
Seleccion de accion | decenas entrada(12)
F8-40 | de proteccion Centenas Pérdida de fase de salida 00000
contra fallos 1 . (E13) (Igual que el digito
de digitos de la unidad)
Miles de | Falla externa (E15) (Igual
. que el digito de la
digitos unidad)
Diez mil | Comunicacién anormal
. (E16) (Igual que el digito
digitos de la unidad)
Digito de Lectura y escritura de
ungildades codigos de funcion
anormales (20)
0 Parada libre
1 Secuencia de parada
Tiempo de operacion
Digitos de | alcanzado (E23) (igual
decenas que el digito de la unidad
Seleccién de la F8-40)
accion de Centenas Fallo definido por el
F8-41 proteccién contra de digitos usuario 1(E24)(Igual que 00000
fallos 2 el digito de la unidad F8-
40)
Miles de | Fallo definido por el
. usuario 2 (E25) (igual
digitos que el digito de la unidad
F8-40)
Diez mil | Alcance del tiempo de
. encendido (E26) (igual
digitos que el digito de la unidad
F8-40)
. Descarga (E27) (Igual
Er%taodes de que el digito de la unidad
F8-40)
Retroalimentacion PID
L perdida durante el
Digitos de funcionamiento (E28)
decenas .
(igual que el digito de la
unidad F8-40)
La desviacion de
velocidad es demasiado
" L. Centenas | grande (E29) (igual que el
F8-42 gi'ecrgt"e”cc?gnacc"’” de digitos | digito de la unidad F8-40)
conFt)ra fallos 3 (No se aplica para el 00000
modelo de 2,2 kW)
Sobrevelocidad del motor
) (E30) (igual que el digito
Md':,eistoie unitario F8-40) (No se
9 aplica para el modelo de
2,2 kW)
Error en la deteccion de la
) posicion del polo
Mllz;?giissde magnético (E35) (igual

que el digito de la unidad
F8-40) (No se aplica para
el modelo de 2,2 kW)
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Cédigo de fallo de la
. rueda (E32) (Igual que el
Digito. de | ygito de la unidad F8-40)
unidades N
(No se aplica para el
” modelo de 2,2 kW)
Seleccion de la TGitos d
accion de Digitos de Reservado
F8-43 o decenas 00000
proteccion contra
Centenas
fallos 4 . Reservado
de digitos
M|!e§ de Reservado
digitos
M'I(Ij?n.es de Reservado
igitos
D'glto de Reservado
unidades
Digitos de
Seleccion de la decenas Reservado
accion de Centenas
F8-44 proteccién contra de digitos Reservado 00000
fallos 5 Miles de
. Reservado
digitos
Mllques de Reservado
digitos
Seleccidon de 0: Frecuencia de funcionamiento actual
frecgencia_ para un | 1: Establecer frecuencia
F8-45 i%';i;szz";e;;gar 2: Frecuencia limite superior 0
de los fallos 3: Frecuencia limite inferior
4: Frecuencia de espera anormal
Frecuencia de 0.0% ~ 100.0%
- copia de seguridad 100.0%
F8-46 anzlrmal gurt (100.0% correspondiente a F0-09) ?
Seleccion 0: No valido
- instantanea de la 1 Desacelerar
F8-47 funcién de - 1
tolerancia a fallos 2: Desacelerar para detenerse
Ajuste de voltaje
para suspender el
F8-48 | funcionamiento en | 80.0% ~ 100.0% 85.0%
caso de fallo
instantaneo
Tiempo de espera
de recuperacion de
. voltaje para un .
F8-49 funcionamiento 0.00s ~ 100.00s 0.50s
continuo en caso
de falla instantanea
Ajuste de voltaje
para un o o .
F8-50 | funcionamiento 60.0% ~ 100.0% (voltaje de bus 80.0%
R estandar)
continuo en caso
de fallo instantaneo
8 Opciones de 0: Desactivar
F8-51 | proteccién de 0
(Fj)escarga 1: Habilitar
_ Nivel de deteccion o o o
F8-52 | 4 descarga 0.0% ~ 100.0% 10.0%
Tiempo de
F8-53 | deteccion de 0.0s ~ 60.0s 1.0s
descarga
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Valor de deteccion

F8-54 | de exceso de 0.0% ~ 50.0% (frecuencia maxima) 20.0%
velocidad
Tiempo de 0.0s: Sin deteccién
deteccion de

F8-55 | cxceso de 0.1 ~ 60.0s 1.0s
velocidad
Valor de deteccion

F8-56 | de desviacion de 0.0% ~ 50.0% (frecuencia maxima) 20.0%
velocidad excesiva
Tiempo de 0.0s: Sin deteccion
deteccion de

F8-57 | Gesviacion de 0.1 ~ 60.0s >0
velocidad excesiva
Deceleracion para

F8-58 | detener Kp 0~100 30

_ Deceleracién para "

F8-59 detener el Ki 0.0~300.0 20.0
Ajuste de tiempo
de la

F8-60 0~6500.0s 10.0s

desaceleracion
para detenerse
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5.10 Conjunto F9 (parametros de funcidén auxiliar)

Caodigo Nombre Gama Predeterminado | Modificacion
Frecuencia de

F9-00 | operacion de 0.00Hz ~ Frecuencia méaxima (F0-09) 5.00Hz ¢
avance
Tiempo de

F9-01 | aceleracion de 0.0s ~ 6500.0s 20.0s e
avance
Tiempo de

F9-02 | deceleracién de 0.0s ~ 6500.0s 20.0s Die
avance
Tiempo de Determinacién

F9-03 | aceleracion 2 0.0s ~ 6500.0s del modelo A¢
Tiempo de Determinacién

F9-04 | deceleracion 2 0.0s ~ 6500.0s del modelo *

_ Tiempo de - Determinacion

F9-05 aceleracion 3 0.0 ~ 6500.05 del modelo ¥
Tiempo de Determinacion

F9-06 | jeceleracion 3 0.0s ~ 6500.0s del modelo w
Tiempo de Determinacion

Fo-07 aceleracion 4 0.0s ~ 6500.0s del modelo 3

~ Tiempo de o Determinacion

F9-08 deceleracion 4 0.0s ~ 6500.0s del modelo ¥
Tiempo de
aceleracion 1,2

F9-09 | punto de 0.00Hz ~ Frecuencia maxima (F0-09) 0,00 Hz Pie
frecuencia de
conmutacion
Tiempo de
deceleracion 1,2

F9-10 | punto de 0.00Hz ~ Frecuencia maxima (F0-09) 0,00 Hz Pie
frecuencia de
conmutacién
Prioridad de avance

F9-11 | de terminal 0: Desactivar 1: Habilitar 0 Pie
Avance y retroceso

F9-12 | del tiempo muerto | 0.0s ~ 3000.0s s 0.0s
Control de marcha

F9-13 | atras 0: Habilitar 1: Deshabilitar 0 ¢
Accion cuando la 0: Continuar el funcionamiento a la
frecuencia frecuencia limite inferior
establecida es 1: Operacién de parada

F9-14 inferior a la 0 3
frecuencia limite 2: Continuar el funcionamiento a
inferior velocidad cero
Limite de tiempo

F9-15 | ge encendido Oh ~ 65000h oh w
Limite de tiempo

F9-16 de operacion Oh ~ 65000h Oh ¢

F9-17 | Opcidn de funcion | . bocactivar 1: Habilitar 0 e
de proteccion : :
Valor de deteccion

FO9-18 | de frecuencia 0.00Hz ~ Frecuencia maxima (F0-09) 50.00Hz Pie
(FDT1)
Valor de histéresis

F9-19 | de deteccion de 0.0% ~ 100.0% (nivel FDT1) 5.0% Pie

frecuencia
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Rango de deteccion

0.0% ~ 100.0% (Frecuencia maxima

F9-20 | de frecuencia F0-09) 0.0% *
alcanzado
Valor de deteccién
F9-21 | de frecuencia 0.00Hz ~ Frecuencia méaxima 50.00Hz Pl
(FDT2)
Valor de histéresis
F9-22 | de deteccion de 0.0% ~ 100.0% (nivel FDT2) 5.0% ¢
frecuencia (FDT2)
Valor de deteccién
F9-23 gi;‘;‘fanc'a 0.00Hz ~ Frecuencia maxima 50.00Hz v
arbitrariamente 1
Anchura de
deteccién de o o s
F9-24 | frecuencia 20(2 é; ) 100.0% (Frecuencia maxima 0.0% e
alcanzada
arbitrariamente 1
Valor de deteccion
F9-25 gg:;ca‘(‘jznc'a 0.00Hz ~ Frecuencia maxima 50.00Hz e
arbitrariamente 2
Anchura de
deteccion de o o s
F9-26 | frecuencia 20(3 609 N 100.0% (Frecuencia maxima 0.0% e
alcanzada
arbitrariamente 2
104y ~ 0,
Nivel de deteccion | 0:0% ~ 300-0% )
F9-27 de corriente cero 100.0% correspondiente a la corriente 5.0% *
nominal del motor
Tiempo de retardo
F9-28 | de deteccion de 0.01s ~ 600.00s 0.10s Pie
corriente cero
La corriente de 0.0% (Sin deteccion)
F9-29 | salida supera el 0.1% ~ 300.0% ((Corriente nominal 200.0% bxe
limite del motor F3-02)
Tiempo de retardo
de deteccion de
F9-30 | cobrecorriente de | 0-00s ~ 600.00s 0.00s ¥
salida
Corriente alcanzada | 0.0% ~ 300.0% (corriente nominal del o
F9-31 | arbitraria 1 motor F3-02) 100.0% ¥
Ancho de corriente - -
_ 0.0% ~ 300.0% (corriente nominal del o
F9-32 alcanzado motor F3-02) 0.0% ¢
arbitrariamente 1
~ Corriente alcanzada | 0.0% ~ 300.0% (corriente nominal del o,
F9-33 arbitraria 2 motor F3-02) 100.0% *
Ancho de corriente - -
_ 0.0% ~ 300.0% (corriente nominal del o
F9-34 | 2 alcanzado motor F3-02) 0.0% Y
arbitrariamente
Opcién de funcién . . . -
F9-35 de temporizador 0: Desactivar 1: Habilitar 0 *
0: Ajuste F9-37
Seleccion del 1: Al
tiempo de
F9-36 funci'z)namiento del | 2: AI2 (Potenciémetro rotativo) 0 *
temporizador El rango de entrada analégica
corresponde a F9-37
Seleccién del
F9-37 | tiempo de conteo 0.0Min ~ 6500.0 Min 0.0Min *
del temporizador
Limite de
F9-38 | temperatura del 0°C ~ 100 °C 75°C Pie

mddulo
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Limite de tiempo

F9-39 de operacion actual 0.0 ~ 6500.0 Min 0.0Min *
Voltaje de entrada

F9-40 | an1 0.00V ~ F9-41 3.10v *
Limite inferior del

F9-41 | valor de proteccion | F9-40 ~ 11.00V 6.80V Y
Voltaje de entrada | 0: El ventilador funciona durante el

F9-42 | All funcionamiento 0 e

1: El ventilador sigue funcionando

Limite superior del | Frecyencia de suefio (F9-45) ~

F9-43 | valor de proteccion | Frecuencia méxima (F0-09) 0,00 Hz *
Control del

F9-44 | ventilador de 0.0s ~ 6500.0s 0.0s %
refrigeracion
Frecuencia de i T

0.00Hz ~ Frecuencia de activacién (F9-

F9-45 | activacién 43) ( 0,00 Hz e
Tiempo de retardo

F9-46 | de activacion 0.0s ~ 6500.0 0.0s *
Factor d tenci

Fg-47 | oCor Ce POENAA 1 4 4.200.0 100.0 e

de salida
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5.11 Conjunto de FA (Parametros de teclado y pantalla)

Caddigo

Nombre

Gama

Predeterminado

Modificacion

FA-00

Funcién de tecla
QUICK/JOG

0:RAPIDO/JOG desactivado

1: Conmutar entre el canal de comando
del panel de operacion vy el canal de
comando remoto (canal de comando
terminal o canal de comando de
comunicacion)

2: Conmutacién de avance y retroceso

3: Trote hacia adelante

4: Trote inverso

FA-01

Funcién de tecla
STOP/RST

0: Solo en el modo de operacion del
teclado, la funcién de parada de la tecla
STOP/RST estd habilitada

1: En cualquier modo de operacion, la
funcién de parada de la tecla STOP/RST
estd habilitada

FA-02

Pardmetros de la
pantalla LED 1 para
el modo de
funcionamiento

0000 ~ FFFF

Bit00: Frecuencia de operacién 1 (Hz)

Bit01: Establecer frecuencia (Hz)

Bit02: Tension del bus (V)

Bit03: Voltaje de salida (V)

Bit04: Corriente de salida (A)

Bit05: Potencia de salida (kW)

Bit06: Par de salida (%)

Bit07: Estado de entrada IN

Bit08: Estado de salida DO

Bit09: Voltaje AIL (V)

Bit10: Voltaje AL2 (V)

Bit11: Valor de recuento

Bit12: Valor de longitud

Bit13: Visualizacién de la velocidad de

carga

Bit14: Configuracion de PID

Bit15: Retroalimentacién PID

003F

FA-03

Pardmetros de la
pantalla LEDLED 2
para el modo de
funcionamiento

0000 ~ FFFF

Bit00: Etapa PLC

Bit01: Frecuencia de pulso de entrada
PULSE (kHz)

Bit02: Frecuencia de operacién 2 (Hz)

Bit03: Tiempo de operacion restante

Bit04: Velocidad lineal

Bit05: Tiempo de encendido actual
(hora)

Bit06: Tiempo de ejecucion actual (Min)

Bit07: Frecuencia de pulso de entrada
PULSE (Hz)

Bit08: Valor de configuracion de
comunicacion

Bit09: Pantalla de frecuencia principal X
(Hz)

Bit10: Indicador de frecuencia auxiliar Y
(Hz)

Bit11: Valor de par objetivo

Bit12: Angulo del factor de potencia

0000
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Bit13: Tension objetivo de separacion
VF (V)

Bit14: Visualizacion del estado de
entrada de DI

Bit15: Visualizacion del estado de
entrada de OD

Parametros de la

0001~FFFF

Bit00: Establecer frecuencia (Hz)

Bit01: Tension del bus (V)

Bit02: Estado de entrada IN

Bit03: Estado de salida DO

Bit04: Voltaje AI1 (V)

FA-04 | pantalla LED para Bit05: Voltaje AI2 (V) 0033 Y
el modo de parada Bit06: Valor de recuento
Bit07: Valor de longitud
Bit08: Etapa PLC
Bit09: Velocidad de carga
Bit10: Frecuencia de pulso de entrada
PULSE (kHz)
Coeficiente de
FA-05 | visualizacién de la | 0.0001 ~ 6.5000 1.0000 Pie
velocidad de carga
Temperatura del
FA-06 | radiador del 0.0 °C ~ 100.0 °C - [ )
mddulo VFD
Tiempo de
FA-07 | operacion Oh ~ 65535h - ()
acumulado
Digit
:; de Indicador de velocidad de carga
. U0-14 decimales
unid
ad
0 0 digito decimal
o, 1 1 digito decimal
Visualizacion de la — .
FA-08 | velocidad de carga | 2 2 digitos decimales 21 e
con decimales 3 3 digitos decimales
Digit | Velocidad de retroalimentacion
os de | UO-19, velocidad de
dece | retroalimentacion real U0-34
nas decimales en la pantalla
1 1 decimal
2 2 decimales
Tiempo de
FA-09 | encendido 0 ~ 65535h - ()
acumulado
Consumo de
FA-10 | energia acumulado | O ~ 65535kw/h - o
Cédigo de producto
FA-11 - - [ )
Numero de versién
FA-12 del software ) ) o
Version del
FA-13 - - [ )

protocolo Modbus
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5.12 Conjunto FB (Parametros de optimizaciéon de control)

Codigo Nombre Gama Predeterminado | Modificacién
Frecuencia limite
FB-00 zgﬁzﬁgc‘l‘fn 0,00 Hz ~ 15,00 Hz 12.00Hz e
DPWM
& 0: Modulacién asincrona
FB-01 | Metoco de - 0 *
modulacién PWM 1: Modulacién sincrona
0: EI PWM aleatorio no es valido
FB-02 | PWM aleatorio 1 ~ 10: Profundidad aleatoria de 0 *
frecuencia portadora PWM
Seleccion del modo | (:pesactivar
FB-03 | de compensacion - 1 Pie
de zona muerta 1: Habilitar
Ajuste de tiempo
FB-04 | de zona muerta 100%~200% 150% *
(uso de 1140 V)
FB-05 l",'apti"tzdé” de o | 0:Desactivar ) "
- imite de corriente
onda por onda 1: Habilitar
Compensacion del
retardo de
FB-06 | geteccion de 0~100 3 w
corriente
FB-07 Ajuste del punto de | Modelos monofasicos: 140.0 ~ 400.0V | Determinacion del *
i subtension Modelos trifasicos: 200.0 ~ 2000.0V modelo
FB-08 Ajuste del punto de | Modelos monofésicos: 150.0 ~ 410.0V | Determinacion del *
sobretension Modelos trifasicos: 200.0 ~ 2500.0V modelo
Seleccién del modo | 0:No optimizado
FB-09 | de optimizacién de | 1: Modo de optimizacién 1 2 *
SvC 2: Modo de optimizacion 2
5.13 Conjunto FC (parametros de funcién PID)
Codigo Nombre Gama Predeterminado | Modificacion
0: Ajuste FC-01
I AlL
. 2: AI2 (Teclado potenciémetro rotativo)
FC-00 Fuente de consigna - 0 e
PID 3: Pulso PULSE (DI5)
4: Comunicacion
5: Instruccion de varios pasos
FC-01 Sg{gfp?eo ajuste del | 4 oo, ~ 100.0% 50.0% e
Fuente de o: A?l
FC-02 | retroalimentaciéon | 1: Ajuste de pulso PULSE (DI5) 0 ¥
PID 2: Configuracion de la comunicacion
i i4 i6n | 0: Adelante
FC-03 E;lraeccmn de accion 0 e
1: Reversa
Rango de
retroalimentacion
FC-04 | 4 punto de ajuste 0~ 65535 1000 ¥
PID
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Ganancia

FC-05 proporcional Kpl 0.0 ~ 1000.0 200 ¥
_ Tiempo de o
FC-06 integracion Til 0.01s ~ 10.00s 2.00s Pie
Tiempo diferencial
FC-07 | 141 0.000s ~ 10.000s 0.000s ¥
Frecuencia de corte . ‘.
FC-08 inversa PID 0.00 ~ Frecuencia maxima (F0-09) 2.00Hz P
-~ Limite de o o o
FC-09 desviacién PID 0.0% ~ 100.0% 0.0% ¢
FC-10 | pimite dferencal 1 o.0096 ~ 100.00% 0.10% e
_ Tiempo de cambio -
FC-11 | 4o consigna PID 0.00 ~ 650.00s 0.00s *
Tiempo de filtro de
FC-12 | retroalimentacion | 0.00 ~ 60.00s 0.00s *
PID
Tiempo de filtro de
FC-13 | salida PID 0.00 ~ 60.00s 0.00s Prg
Ganancia
FC-15 proporcional Kp2 0.0 ~ 100.0 20.0 %
Tiempo de
FC-16 | integracion Ti2 0.01s ~ 10.00s 2.00s ¥
Tiempo diferencial
FC-17 | Td2 0.000s ~ 10.000s 0.000s Pie
Condiciones de 0: Nunca
FC-18 ;g:?n:‘gatggnpfs 1: Interruptor a través del terminal DI 0 e
2: Cambiar automaticamente segun la
desviacion
Desviacion de
FC-19 | conmutacién del 0.0% ~ FC-20 20.0% ¥
parametro PID 1
Desviacion de
FC-20 | conmutacién del FC-19 ~ 100.0% 80.0% Pre
parametro PID 2
Valor inicial de PID
FC-21 0.0% ~ 100.0% 0.0% ¢
Tiempo de
FC-22 | mantenimiento del | 0.00 ~ 650.00s 0.00s ¢
valor inicial de PID
La desviacion
FC-23 | maxima entre dos | 0.00% ~ 100.00% 1.00% Pie
salidas PID
La desviacion
FC-24 | minima entre dos 0.00% ~ 100.00% 1.00% Pie
salidas PID
Digito de o
unidades Separacion integral
0 No valido
FC-25 Propiedades 1 Eficaz 00 *

integrales PID

Si se detiene la
Digitos de | integracion después de

decenas que la salida alcance el
limite

0 Continuar
Parar
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Valor de deteccion
de pérdida de

0.0%: No hay deteccién de pérdida de
retroalimentacién

FC-26 ; " 0.0%
retroalimentacion 0.1% ~ 100.0% 2
PID
Tiempo de
deteccion de
FC-27 | pérdida de 0.0s ~ 20.0s 0.0s ¢
retroalimentacion
PID
0: No funciona cuando el VFD se
FC-28 Modo de detiene 0 e

funcionamiento PID

1: Continuar con la operacién cuando el
VED se detiene

5.14 Conjunto FD (frecuencia de oscilacion, longitud fija y parametros

de conteo)

Codigo Nombre Gama Predeterminado | Modificacion
Ajuste de la 0: En relacion con la frecuencia central

FD-00 | frecuencia de 1: En relacion con la frecuencia maxima 0 *
oscilacion
Amplitud de la

FD-01 | frecuencia de 0.0% ~ 100.0% 0.0% *
oscilacion
Amplitud de la

FD-02 | frecuencia de 0.0% ~ 50.0% 0.0% *
bombo
Periodo de

FD-03 | frecuencia de 0.1s ~ 3000.0s s 10.0s Y
oscilacion
Tiempo de subida

_ de onda triangular o ~ o

FD-04 | 4 |2 frecuendia de | 1% ~ 100.0% 50.0% Y

oscilacién
_ Longitud del o

FD-05 conjunto 0m ~ 65535m 1000m Prg

FD-06 | -ongitud real Om ~ 65535m om ¥
NUmero de pulsos

FD-07 por metro 0.1 ~ 6553.5 100.0 Pxe
Establecer el valor

FD-08 de recuento 1~ 65535 1000 %

FD-09 Valor de recuento 1 ~ 65535 1000 +

designado
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5.15 Conjunto FE (instruccién multisegmento, parametros PLC
simples)

Codigo Nombre Gama Predeterminado | Modificacion
FE-00 ;‘Lrl‘:;’e“;%enm o | -100.0% ~ 100.0% 0.0% e
FE-01 gﬁﬂ:iasr;;'%ento L | -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
FE-02 ;‘tﬂ;’;‘;&enm , | -100.0% ~ 100.0% 0.0% ve
FE-03 ;%’E;:‘;%enm 3 | -100.0% ~ 100.0% 0.0% e
FE-04 | moaqmento 4 | ~100-0% ~ 1000% 0.0% e
FE-05 %T:;Z‘;%ento 5 | -100.0% ~ 100.0% 0.0% ve
FE-06 ;"ﬂ;’;‘;‘r’nenm ¢ | -1000% ~ 100.0% 0.0% e
FE-07 Sﬂ?lrlT':iasre“t_j;(r)nento ;| -100.0% ~ 100.0% 0.0% e
FE-08 E&r;:iasz:?nento g | -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
FE-09 %%T:;g‘;?nento o | -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
FE-10 ;%T;;’;‘;‘r’nento 10 | -100.0% ~ 100.0% 0.0% e
FE-11 ﬁq‘:]’fgias’e“;‘r’nento 1y | 100.0% ~ 100.0% 0.0% e
FE-12 gﬁﬂ;g‘;%enm 5 | 100.0% ~ 100.0% 0.0% e
FE-13 %‘;ﬁsgiqento 13 | 100.0% ~ 100.0% 0.0% ve
FE-14 ;%T;;Z‘;%ento 14 | -100.0% ~ 100.0% 0.0% e
FE-15 | Comando ~100.0% ~ 100.0% 0.0% e

multisegmento 15

0: Detenerse al final de una sola

Modo de operacién
FE-16 | funcionamiento del | 1: Detener al final una sola operacion y 0 Y
PLC mantener el valor final
2: Operacion de repeticion
Digito de Opcidn de ahorro de
unidades memoria para apagar
0 No guardes
Seleccién de 1 Salvar
FE-17 | memoria de L Opcidn de ahorro de 00 Pre
apagado del PLC gé%gg:sde memoria para el
apagado
0 No guardes
1 Salvar
Seleccion del
tiempo de
FE-18 | ejecucion del 0.0s (h) ~ 6553.5s (h) 0.0s(h) Pie
segmento 0 del
PLC

Seccion 0 del PLC
Seleccion del

FE-19 | tiempo de 0~3 0 ¢
aceleracion y
deceleracion
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FE-20

Seleccién del
tiempo de
ejecucion del
segmento 1 del
PLC

0.0s (h) ~ 6553.5s (h)

0.0s(h)

FE-21

Seleccion del
tiempo de
aceleracion y
deceleracion de la
seccion 1 del PLC

FE-22

Seleccion del
tiempo de
ejecucion del
segmento 2 del
PLC

0.0s (h) ~ 6553.5s (h)

0.0s(h)

FE-23

Seleccion del
tiempo de
aceleracion y
deceleracion de la
seccion 2 del PLC

FE-24

Seleccion del
tiempo de
ejecucion del
segmento 3 del
PLC

0.0s (h) ~ 6553.5s (h)

0.0s(h)

FE-25

Seleccion del
tiempo de
aceleracion y
deceleracion de la
seccién 3 del PLC

FE-26

Seleccion del
tiempo de
ejecucion del
segmento 4 del
PLC

0.0s (h) ~ 6553.55 (h)

0.0s(h)

FE-27

Seleccion del
tiempo de
aceleracion y
deceleracion de la
seccién 4 del PLC

FE-28

Seleccion del
tiempo de
ejecucion del
segmento 5 del
PLC

0.0s (h) ~ 6553.5s (h)

0.0s(h)

FE-29

Seccion 5 del PLC:

seleccion del
tiempo de

aceleracion y
deceleracion

0~3

FE-30

Seleccion del
tiempo de
ejecucion del
segmento 6 del
PLC

0.0s (h) ~ 6553.5s (h)

0.0s(h)

FE-31

Seleccién del
tiempo de
aceleracion y
deceleracion de la
seccion 6 del PLC
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FE-45

Seleccién del
tiempo de
aceleracion y
deceleracion de la
seccién 13 del PLC

FE-46

Seleccién del
tiempo de
ejecucion del
segmento 14 del
PLC

0.0s (h) ~ 6553.5s (h)

0.0s(h)

FE-47

Seleccién del
tiempo de
aceleracion y
deceleracion de la
seccion 14 del PLC

FE-48

Seleccién del
tiempo de
ejecucion del
segmento 15 del
PLC

0.0s (h) ~ 6553.5s (h)

0.0s(h)

FE-49

Seleccién del
tiempo de
aceleracion y
deceleracion de la
seccion 15 del PLC

FE-50

Unidad de tiempo
de operacién del
PLC

: s (segundo)
: h (hora)

FE-51

Comando
multisegmento 0
opciones de
consigna

: Codigo de funcion FE-00

AIl

: AI2 (teclado giratorio potenciémetro)

: Pulso de pulso

sl w N rlo|l~ o

: PID

5:
preestablecida (F0-01) y ajustable
mediante las teclas ARRIBA/ABAJO

Ajustado por frecuencia
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5.16 Conjunto FF (Parametros de gestion de codigo de funcion)

Codigo Nombre Gama Predeterminado | Modificacion
FF-00 Contrésena de 0 ~ 65535 0 e
usuario
0: Sin operacion
1: Restaurar los parametros a los
valores de fabrica, excepto los
Inicializacion de parémetros del motor
FF-01 pardmetros 2: Borrar datos registrados 0 *
4: Copia de seguridad de los
pardmetros actuales del usuario
5: Restaurar a los parametros de copia
de seguridad del usuario
Digito de las unidades: U set display
Opciones de 0: Desactivar
FF-02 visqaliztaci:(l')n del 1: Habilitar " "
- conjunto de
parJa'metros de Digito de decenas: P set display
funcion 0: Desactivar
1: Habilitar
Digito de unidades: Visualizacion del
conjunto de parametros definido por el
usuario
Seleccion de 0: Desactivar
visu_alizacictlﬁn del 1: Habilitar 0
FF-03 conjunto de Digito de decenas: Visualizacion del w
parametros - P "
lizad conjunto de parametros modificado por
personalizado el usuario
0: Desactivar
1: Habilitar
=, 0: Los parametros se pueden modificar
Proteccion de d
FF-04 pardmetros 1: Solo se puede modificar este 0 *
pardmetro
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5.17 Conjunto PO (Parametros de comunicacion)

Codigo Nombre Gama Predeterminado | Modificacion
0: 300BPS
1: 600BPS
2: 1200BPS
3: 2400BPS
P0-00 | Velocidad 4: 4800BPS 5 *
- elocida
5: 9600BPS
6: 19200BPS
7: 38400BPS
8: 57600BPS
9: 115200BPS
0: Sin paridad (8-N-2)
1: Paridad uniforme (8-E-1)
P0-01 | Formato de datos >t mm @oD 0 ¥
3: Sin paridad (8-N-1)
0:Direccion de difusion
- Direccion local 1
P0-02 1~ 247 Pie
Retraso en la
P0-03 respuesta 0~ 20 ms 2 s
Tiempo de espera 0.0: No valido
P0-04 | de comunicacién 0.1 ~ 60.0s 0 Y
Formato de datos
P0-05 | de comunicacién 0: Protocolo MODBUS estandar 0 LA
MODBUS
Lectura de la 0:0,01 A
P0-06 | comunicacién - 0 ¢
resolucion actual LOLA
5.18 Conjunto P2 (parametros de calibraciéon AIAO)
Codigo Nombre Gama Predeterminado | Modificacion
- AlIl voltaje dado 1 ~ Calibracién de
P2-00 0.500V ~ 4.000V ebrica Yo
Al tension medida Calibracién de
p2-01 | 0.500V ~ 4.000V Ebrica Pe
- Al voltaje dado 2 o Calibracion de
P2-02 6.000V ~ 9.999V fabrica Pig
Tension medida Calibracién de
P2-03 A1 2 6.000V ~ 9.999V fabrica %
_ AI2 voltaje dado 1 - Calibracién de
P2-04 0.500V ~ 4.000V Ebrica ¢
Tensién medida Calibracion de
P2-05 AR 1 0.500V ~ 4.000V Fbrica ¥
- AI2 voltaje dado 2 - Calibracion de
P2-06 6.000V ~ 9.999V fabrica Dig
Tension medida Calibracién de
P2-07 A2 2 6.000V ~ 9.999V fabrica Prg
AOL1 tensién de Calibracién de
P2-08 ajuste 1 0.500V ~ 4.000V FAbrica Y
AO1 tensidn Calibracién de
P2-09 medida 1 0.500V ~ 4.000V fabrica Pig
AO1 tensién de Calibracién de
P2-10 ajuste 2 6.000V ~ 9.999V fabrica Y
AOL1 tensién Calibracion de
P2-11 medida 2 6.000V ~ 9.999V fabrica big
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5.19 Conjunto P3 (parametros de configuracion de curva Al)

Caddigo

Nombre

Gama

Predeterminado

Modificacion

P3-00

Punto de salto AIl

-100.0% ~ 100.0%

0.0%

P3-01

Rango de salto AIl

0.0% ~ 100.0%

0.5%

P3-02

Punto de salto AI2

-100.0% ~ 100.0%

0.0%

P3-03

Rango de salto AI2

0.0% ~ 100.0%

0.5%

P3-04

Entrada minima de
la curva AL 3

0.00V~P3-06

0.00v

DD Dl Dl e

P3-05

Ajuste
correspondiente de
la entrada minima
de la curva AI 3

-100.0%~+100.0%

0.0%

%

P3-06

Ajuste de la curva
Al de 3 puntos de
inflexion y 1 valor
de entrada

P3-04~P3-08

2.00v

P3-07

Ajuste de la curva
Al de 3 puntos de
inflexién y 1 ajuste
de valor de entrada

-100.0%~+100.0%

20.0%

P3-08

Ajuste de la curva
Al de 3 puntos de
inflexion y 2

valores de entrada

P3-06~P3-10

4.00v

P3-09

Ajuste de la curva
Al de 3 puntos de
inflexion y 2
ajustes de valores
de entrada

-100.0%~+100.0%

40.0%

P3-10

Ajuste de la curva
Al de 3 puntos de
inflexién y 3

valores de entrada

P3-08~P3-12

6.00V

P3-11

Ajuste de la curva
Al de 3 puntos de
inflexion y 3
ajustes de valores
de entrada

-100.0%~+100.0%

60.0%

P3-12

Ajuste de la curva
Al de 3 puntos de
inflexion y 4

valores de entrada

P3-10~P3-14

8.00V

P3-13

Ajuste de la curva
Al de 3 puntos de
inflexién y 4
ajustes de valores
de entrada

-100.0%~+100.0%

80.0%

P3-14

Curva de IA
Entrada méaxima 3

P3-12 ~ + 10.00V

10.00v

P3-15

Curva de IA
Entrada méaxima 3
Ajuste
correspondiente

-100.0%~+100.0%

100.0%
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5.20 Conjunto P4 (parametros de cédigo de funcién definidos por el
usuario)

Cddigo de funcion
P4-00 | definido por el F0.10
usuario 0

Codigo de funcion
P4-01 | definido por el F0.02
usuario 1

Cddigo de funcion
P4-02 | definido por el F0.03
usuario 2

Codigo de funcion
P4-03 | definido por el F0.07
usuario 3

Caddigo de funcion
P4-04 | definido por el F0.08
usuario 4

Cddigo de funcion
P4-05 | definido por el F0.17
usuario 5

Caddigo de funcion
P4-06 | definido por el F0.18
usuario 6

Cddigo de funcion
P4-07 | definido por el F3.00
usuario 7

Caddigo de funcion
P4-08 | definido por el F3.01
usuario 8

Cddigo de funcion
P4-09 | definido por el F4.00

usuario 9

Cédigo de funcion E8:38 : EE;(XX

B f F4.01
P4-10 deﬁleo por el U0-00 ~ U0xx 0
usuario 10

Cddigo de funcion
P4-11 | definido por el F4.02
usuario 11

Cddigo de funcion
P4-12 | definido por el F5.04
usuario 12

Cédigo de funcion
P4-13 | definido por el F5.07
usuario 13

Cddigo de funcion
P4-14 | definido por el F6.00
usuario 14

Cddigo de funcion
P4-15 | definido por el F6.01
usuario 15

Cddigo de funcion
P4-16 | definido por el F6.02
usuario 16

Cddigo de funcion
P4-17 | definido por el F6.03
usuario 17

Cddigo de funcion
P4-18 | definido por el F7.00
usuario 18

Cddigo de funcion
P4-19 | definido por el F7.01
usuario 19

D D < S I < 0 N T~ N o I~ I~ = I~ N < I~ D ~ I N~ N D <l [~ S D~ D~ S <l 2

_ Cédigo de funcién £7.02
P4-20 definido por el 0
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P4-21

Codigo de funcion
definido por el
usuario 21

P4-22

Codigo de funcion
definido por el
usuario 22

P4-23

Codigo de funcion
definido por el
usuario 23

P4-24

Cédigo de funcion
definido por el
usuario 24

P4-25

Cddigo de funcion
definido por el
usuario 25

P4-26

Cddigo de funcion
definido por el
usuario 26

P4-27

Codigo de funcion
definido por el
usuario 27

P4-28

Caodigo de funcion
definido por el
usuario 28

P4-29

Codigo de funcion
definido por el
usuario 29

P4-30

Codigo de funcion
definido por el
usuario 30

P4-31

Cadigo de funcién
definido por el
usuario 31

F7.03

FA.00

F0.00

F0.00

oo | % | %

F0.00

3%

F0.00

F0.00

F0.00

F0.00

F0.00

L I O

F0.00

s
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5.21 Conjunto U0 (Parametros de supervision)

Cédigo Nombre Unidades Direccion de comunicacion
U0-00 | Frecuencia de funcionamiento (Hz) 0,01 Hz 7000H
UO0-01 | Frecuencia de ajuste (Hz) 0,01 Hz 7001H
U0-02 | Voltaje del bus (V) 0.1V 7002H
U0-03 | Voltaje de salida (V) i 7003H
U0-04 | Corriente de salida (A) 0.01A 7004H
U0-05 | Potencia de salida (kW) 0,1 kW 7005H
U0-06 | Par de salida (%) 0.10% 7006H
U0-07 | Estado de entrada IN 1 7007H
U0-08 | Estado de salida DO 1 7008H
U0-09 | Voltaje AI1 (V) 0.01v 7009H
U0-10 Voltaje del potenciémetro giratorio 0.01V 700 AH
()
U0-11 | Valor de recuento 1 700BH
U0-12 | Valor de longitud 1 700CH
U0-13 Visualizacion de la velocidad de 1 200DH
carga
U0-14 | Configuracién de PID 1 700EH
UO0-15 | Retroalimentacion PID 1 700FH
U0-16 | Etapa PLC 1 7010H
Uo-17 Frecuencia de pulso de entrada 0,01 kHz 7011H
PULSE (Hz)
U0-18 | Velocidad de retroalimentacion (Hz) 0,1 Hz 7012H
U0-19 | Tiempo de funcionamiento restante 0.1Min 7013H
U0-20 | Velocidad de la linea 1 m/min 7014H
U0-21 | Tiempo de encendido actual 1 minuto 7015H
U0-22 | Tiempo de ejecucion actual 0.1Min 7016H
Frecuencia de pulso de entrada
uU0-23 PULSE 1Hz 7017H
U0-24 | Configuracién de la comunicacion 0.01% 7018H
U0-25 | Estado de funcionamiento del VFD 0,01 Hz 7019H
UO0-26 | Frecuencia principal X Pantalla 0,01 Hz 701 AH
U0-27 | Indicador de frecuencia auxiliar Y 0,01 Hz 701BH
UQ-28 | Par objetivo (%) 0.10% 701CH
U0-29 | Angulo del factor de potencia 0.1° 701DH
U0-30 | Voltaje objetivo de separacion VF 1V 701EH
U0-31 | Voltaje de salida de separacién VF 1V 701FH
U0-32 | Coeficiente de oscilacion VF — 7020H
U0-33 | Temperatura 1°C 7021H
U0-34 | Velocidad de respuesta real (Hz) 0,1 Hz 7022H
U0-35 | Detalles del accidente — 7023H
U0-40 Estado de visualizacion de entrada o 7028H
IN
U0-41 Visualizacién del estado de entrada o 2029H
de OD
U0-42 Visualizacion del estado de la funcion e 202 AH
DI
U0-43 \C/)il:s’ualizacién del estado de la funcién e 202BH
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6. Mal funcionamiento
6.1.Prevencion

Este capitulo presenta las practicas de mantenimiento preventivo que son vitales para mantener el funcionamiento
normal del VFD.
6.1.1. Inspeccion periédica

Para los VFD instalados en un entorno que cumple con los requisitos instruidos en este manual, solo requiere un
mantenimiento minimo. La siguiente tabla enumera el ciclo de mantenimiento diario recomendado. Para més

detalles, pongase en contacto con nosotros.

Articulos Comprobacion de contenido Método Requisitos
La temperatura ambiente, la Inspeccidn visual [Cumplir con los
humedad, la vibraciény la y medicién de  |requisitos del
Medio ambiente presencia de polvo, gas, neblina de [instrumentos  |producto.
aceite, gotas de agua, etcétera.
herramiontas v articdos pegrosos nsneccién visual 1012 1365
tirados por ahi? Inspeccion visual (rticylos por ahi.
[Teclado cSe puede leer la pantalla con Los caracteres se
claridad? Inspeccion visual |muestran
normalmente.
¢Se muestra algun signo de ICumplir con los
icaracter incompleto? Inspeccion visual [requisitos del
producto.
¢Algun tornillo suelto o faltante?  |Apriete los No hay tal
pernos anormalidad.
¢Las maquinas vy los aisladores No hay tal
lestan deformados, agrietados, rotos| lanormalidad.
o descoloridos debido al Inspeccion visual
sobrecalentamiento o al
lenvejecimiento?
Plblico No hay tal
anormalidad.
IAVISO: La
L decoloracion del bus
¢Alguna suciedad o polvo adherido?Inspeccion visual de cobre y aluminio
no significa
necesariamente un
problema con las
Giraito lcaracteristicas.
- CEl conductor muestra signos de No hay tal
principal i ot ; . :
decoloracion o deformacion debido [Inspeccidn visual fanormalidad.
Cablesy | sobrecalentamiento?
alambres ¢Alguna grieta o decoloracion en la N No hay tal
Inspeccion visual )
capa protectora? anormalidad.
Bloq'jje de ¢Algun dafio? Inspeccion visual No hay t_aI
terminales lanormalidad.
€Algun olor peculiar debido al Inspeccion visual [No hay tal
. . [sobrecalentamiento? olfativa anormalidad.
Resistencia Los valores de
Medicién del resistencia deberan
¢Alguna desconexion? miltl'metro isigz/fzztgzsdd
valores estandar.
[Transforma | Alguna vibracién u olor anormal? Audicion, olfato, [No hay tal
dores, inspeccion visual| anormalidad.
reactores
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¢Algun ruido o vibracion anormal? | Audicidn, Rotacion suave.
inspeccion
visual, girarlo a
mano
¢Algun tornillo o pieza suelta? Apriétalo. No hay tal
5 anormalidad.
9 ¢Alguna decoloracion debido al Inspeccion No hay tal
g Ventilador [sobrecalentamiento? visual y anormalidad.
= evaluacion de la
[} . ,o.
5 vida util
o restante del
g producto en
2 funcién de la
n informacion de
mantenimiento
¢Algin objeto extrafio obstruye los| Inspeccion No hay tal
Conducto  |ventiladores de refrigeracion, las | visual anormalidad.
de ., |entradas de airey las rejillas de
entilacion |\ entilacion de escape blogueadas?

6.1.2. Ventiladores de refrigeracion

La vida util disefiada del ventilador de refrigeracion para este VFD supera las 25.000 horas de funcionamiento,
mientras que la vida Util real varia segan el uso real y la temperatura ambiente. El tiempo de servicio del VFD se
puede verificar a través del parametro FA-07 (que es el tiempo de servicio acumulado de esta maquina).

Un rodamiento ruidoso a menudo es la sefial que advierte posibles fallas del ventilador. Si esto le sucede a un VFD
critico, reemplace el ventilador de inmediato. Las piezas de repuesto necesarias de los ventiladores estan
disponibles a través de nosotros.

¢ Lea atentamente y siga las instrucciones dadas en la  seccidn
"Precauciones de seguridad". Ignorar cualquiera de estos puede causar
lesiones personales o la muerte o dafios al equipo.

A

1. Detenga el sistema y corte la fuente de alimentacion de CA, y luego espere un tiempo no inferior al tiempo
marcado en el VFD.

2. Use un destornillador para levantar el deflector del ventilador del gabinete.

3. Extraccion del teclado y de la cubierta frontal.

4. Saque el ventilador y extraiga el terminal de alimentacién del ventilador.

5. Instale un nuevo ventilador en el VFD repitiendo los pasos anteriores en orden inverso. TENGA en cuenta que la
direccion del viento del ventilador debe ser consistente con la del VFD, como se muestra a continuacion:

Diagrama de mantenimiento del ventilador de 0,75 kW ~ 5,5kW
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Paso 1: Retire la cubierta y los tornillos

Paso 2: Retire el panel remoto

Paso 3: Retire el terminal del ventilador

Paso 4: Retire el ventilador y luego la cubierta superior

6. Encienda la fuente de alimentacion.

6.1.3. Capacitancia

Si el VFD se ha dejado sin utilizar mas de un periodo de tiempo razonable para el almacenamiento, es necesario
restaurar la capacitancia del bus de CC antes de usarlo de acuerdo con las instrucciones de operacion. El
almacenamiento se calculara a partir de la fecha de entrega.

Periodo Instrucciones
Menos de 1 afo No es necesario restaurar.
De 1 a 2 afios lAntes de funcionar por primera vez, el VFD debe estar energizado

durante 1 hora.

Utilice una fuente de alimentacion de voltaje regulado ajustable parg

cargar el VFD:

De 2 a 3 afios I Aplique el 25% del voltaje nominal durante 30 minutos;

I Aplique el 50% del voltaje nominal durante 30 minutos;

I Aplique el 75% del voltaje nominal durante 30 minutos;

I Finalmente, aplique el 100% del voltaje nominal durante 30
minutos.

Utilice una fuente de alimentacidn de voltaje regulado ajustable para

cargar el VFD:

Mas de 3 afios I Aplique el 25% del voltaje nominal durante 2 horas;

I Aplique el 50% del voltaje nominal durante 2 horas;

I Aplique el 75% del voltaje nominal durante 2 horas;

| Finalmente aplicar el 100% de la tensién nominal 2 horas.

El uso de una fuente de alimentacion de voltaje ajustable para cargar el VFD: La eleccion de la fuente de
alimentacion ajustable depende de las especificaciones de la fuente de alimentacion del VFD. Para VFD con voltaje
de entrada de 220 V CA monofasicof/trifasico, puede elegirse un solo regulador de voltaje de 220 VCA/2 A. Los VFD
monofésicos o trifasicos se pueden cargar con una fuente de alimentacion de regulacion de voltaje monofésica (L+
se conecta a R, N se conecta a S o T). Debido a que todos los condensadores de bus de CC se conectan a un
mismo rectificador, se cargaran al mismo tiempo.

Al cargar un VFD de alto voltaje, se deben cumplir los requisitos de voltaje (por ejemplo, 380 V). Dado que la carga
del condensador casi no requiere corriente, una fuente de alimentacion de pequefia capacidad (2 A es suficiente)
serd suficiente para el funcionamiento.

6.1.3.1. Sustitucion del condensador electrolitico

¢ Lea atentamente y siga las instrucciones dadas en la  seccidn
A "Precauciones de seguridad". Ignorar cualquiera de estos puede causar
lesiones personales o la muerte o dafos al equipo.

Cuando el condensador electrolitico del VFD se ha utilizado durante més de 35.000 horas de funcionamiento, es
necesario sustituirlo por uno nuevo. Para obtener detalles especificos sobre el reemplazo, comuniquese con su
distribuidor o instalador local.
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6.1.4. Cables de alimentacion

2 Lea atentamente y siga las instrucciones dadas en la  seccidn
A "Precauciones de seguridad”". Ignorar cualquiera de estos puede causar
lesiones personales o la muerte o dafios al equipo.

1. Detenga el sistema y corte la fuente de alimentacion de CA, y luego espere un tiempo no inferior al tiempo
marcado en el VFD.

2. Compruebe la estanqueidad de la conexion del cable de alimentacion.

3. Encendido.

6.2. Solucion de problemas

+ El personal que ha aprobado requiere capacitacion eléctrica profesional y

educacidén en seguridad para familiarizarse con la instalacion, puesta en
A marcha, operacion y mantenimiento de este equipo y el conocimiento para
evitar todo tipo de situaciones de emergencia.X Lea atentamente y siga
las instrucciones dadas en la seccidn "Precauciones de seguridad”.

6.2.1. Indicaciones de alarma y fallo

En este caso, el indicador TC se utiliza para indicar eventos de fallo (consulte "Proceso de funcionamiento del
teclado" para obtener méas detalles). Cuando el indicador estéa encendido, la pantalla del teclado muestra una
alarma o un coédigo de falla mediante el cual se indica el tipo de estado anormal. Los cédigos de funcion F8-13 ~
F8-15 registran el tipo de los tres dltimos fallos encontrados por el VFD. Los cédigos de funcion F8-16 ~ F8-23,
F8-24 ~ F8-31, F8-32 ~ F8-39 registran los datos de funcionamiento del VFD cuando se produjeron los tres ultimos
fallos. Utilizando la informacion proporcionada en este capitulo, es posible averiguar las causas de la mayoria de
las alarmas o fallas y, por lo tanto, sus medidas de resolucion de problemas. Para aquellos eventos de falla en los
que no pueda determinar las causas segln las instrucciones, comuniquese con nuestra oficina local.

6.2.2. Restablecimiento por fallo

El VFD se puede reiniciar presionando la tecla STOP/RST en el teclado, la entrada digital o apagando la fuente de
alimentacion del VFD. Después de solucionar con éxito el problema, se puede reiniciar el motor.

6.2.3. Averias del VFD y sus contramedidas

Cuando ocurra un fallo, siga los pasos a continuacién para manejar la situacion:

1. ¢ Compruebe si el teclado muestra algun evento anormal? Si es asi, péngase en contacto con nosotros o con
nuestra oficina local.

2. Si el teclado no muestra signos de anormalidad, verifique los coédigos de funcion de F8 configurados para los
parametros de registro de fallas correspondientes para determinar el estado real cuando ocurre la falla actual.

3. Al consultar la tabla a continuacion, verifique si hay alguna descripcion de anomalia que coincida con su
situacion.

4. Intente resolver el problema o busque ayuda de técnicos calificados.

5. Después de resolver con éxito el problema, reinicie el sistema e inicie la operacion.
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Codigo

Tipo

Posibles causas

Solucion de problemas

Falla limitadora

1. La carga es demasiado grande o
la rotacién del motor esta bloqueada

1. Reduzca la carga o verifique
las condiciones mecanicas del
motor.

EO1 de corriente | 2. El VFD seleccionado no tiene 5. Reemplicelo bor Un NUEVo
onda aonda | suficiente capacidad para su uso : P P .
VFD con mayor potencia
actual. .
nominal.
1. Resolver problemas
periféricos.
1. El circuito de salida del VFD esta rznlo't:gj rste los parametros del
conectado a tierra 0 en cortocircuito. ) .
) 3. Aumentar el tiempo de
2. Se selecciona el modo de control -,
; . aceleracion.
vectorial, pero sus parametros -
X . 4. Ajuste el aumento de par
relativos no se han ajustado
manual o lacurvaV/ F
correctamente. . -
) - 5. Ajuste el voltaje al rango
3. El tiempo de aceleracion es
) normal.
demasiado corto. . "
. 6. Seleccione la funcion de
E02 Sobrecorriente | 4. Aumento de par manual inicio de seguimiento de
al acelerar incorrecto o seleccionde curva V / F. .
. . . velocidad o espere a que el
5. El voltaje de salida es bajo
motor se detenga y luego
6. Intente arrancar el motor cuando "
, . enciéndalo.
todavia esté girando. o
) 7. Eliminar el aumento de la
7. La carga aumenta repentinamente caraa
durante la aceleracion. 9 ,
. . 8. Reemplacelo por un nuevo
8. El VFD seleccionado no tiene .
. ) VFD con mayor potencia
suficiente capacidad. nominal
9. Hl voltaje de la red es bajo. 9. Utilice un dispositivo de
aumento de voltaje para
aumentar el voltaje de entrada.
1. El circuito de salida del VFD esta | 1. Resolver problemas
conectado a tierra o en cortocircuito. | periféricos.
2. Se selecciona el modo de control | 2. Ajuste los parametros del
vectorial, pero sus parametros motor.
relativos no se han ajustado 3. Aumentar el tiempo de
correctamente. desaceleracion.
3. El tiempo de desaceleracion es 4. Ajuste el voltaje al rango
demasiado corto. normal.
Sobrecorriente 4. El voltaje de salida es demasiado | 5. Retire el aumento de la carga.
EO3 bajo. 6. Instale la unidad de frenado y

al desacelerar

5. La carga aumenta repentinamente
durante la desaceleracion.

6. No hay unidad de frenado ni
resistencia de frenado instaladas

7. EI VFD no tiene suficiente
capacidad.

8. Se selecciona el modo de
control V / F y la ganancia de

sobreexcitacién es demasiado
grande

9. El voltaje de la red es demasiado
bajo.

la resistencia de frenado.

7. Sustittyalo por un nuevo VFD
con una potencia nominal
adecuada.

8. Disminuya la ganancia de
sobreexcitacion.

9. Utilice un dispositivo de
aumento de voltaje para
aumentar el voltaje de entrada.
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1. Aumento brusco o anormal de la

carga 1. Retire la carga aumentada
2. El voltaje de la red es demasiado | =~ e '
bajo 2. Utilice un dispositivo de
’ aumento de voltaje para
. 3. EI VFD no tiene suficiente J P
Sobrecorriente i aumentar el voltaje de entrada.
capacidad. .
durante el L ) . | 3. Reemplacelo porun nuevo VFD
. R 4. El circuito de salida del VFD esta . -
E04 | funcionamiento ) L con mayor potencia nominal.
: conectado a tierra o en cortocircuito. L
a velocidad 5. Se selecciona el modo de contro| | 4 Resolver problemas periféricos.
constante s , 5. Ajuste los parémetros del
vectorial, pero sus parametros motor
relativos no se han ajustado . .
6. Ajuste el voltaje al rango
correctamente. normal
6. El voltaje de salida es demasiado '
bajo.
1. Voltaje de entrada anormal 1. Ajuste el voltaje al rango
2. Hay una fuerza externa que | normal.
Sobretensis arrastra el motor durante la| 2. Elimine la fuerza externa o
E05 %urrgnetgsll(am aceleracion instale resistencias de frenado.
aceleradion 3. La aceleracion es demasiado | 3. Aumentar el tiempo de
corta. aceleracion.
4. No hay unidad de frenado ni | 4. Instale unidades de frenado
resistencia de frenado instaladas | y resistencias de frenado.
1. El voltaje de entrada es . .
. 1. Ajuste el voltaje al rango
demasiado alto.
normal.
2. Hay una fuerza externa que S
Sobretension | arrastra el motor durante la 2. Elimine la fuerza externa o
L, instale resistencias de frenado.
E06 durante la desaceleracion. 3. Aumentar e tiempo de
deceleracion | 3. El tiempo de desaceleracion es | - P
] desaceleracion.
demasiado corto. ;
. . | 4. Instale unidades de frenado
4. No hay unidad de frenado ni ) )
. - . y resistencias de frenado.
resistencia de frenado instaladas.
i6 1. El voltaje de entrada es . .
Sobretension . ) 1. Ajuste el voltaje al rango
durante el demasiado alto. normal
EO7 | funcionamiento | 2. Hay una fuerza externa que S
: 2. Elimine la fuerza externa o
a velodidad arrastra el motor durante el instale resistencias de frenado
constante | funcionamiento. )
E08 Slgt;;i?:trg:cge 1. El voltaje de entrada no estd | 1. Ajuste el voltaje al rango
amortiguadora dentro del rango especificado. requerido por la especificacion.
1. Corte de energia instantaneo.
2. El voltaje de entrada del VFD no | 1. Reinicie el sistema.
estd dentro del rango requerido | 2. Ajuste el voltaje al rango
por la especificacion. normal.
E09 Subtension 3. Voltaje de bus anormal. 3. Busque soporte técnico.

4. Resistencia anormal del puente
rectificador y del tampén

5. Tablero de transmisién anormal.
6. Tablero de control anormal.

4. Busque soporte técnico.
5. Busque soporte técnico.
6. Busque soporte técnico.
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1. Algo detiene el motor
2. La carga es demasiado grande
y la capacidad del VFD es

1. Compruebe el estado del
motor y de la mecanica.

2. Reemplacelo por un nuevo
VFD con mayor potencia
nominal.

3. Aumentar el tiempo de

E10 | Sobrecarga del VFD | demasiado pequefia .
- - aceleracion.
3. Acelera demasiado rapido - -,
o 4. Seleccione la funcion de
4, Intente reiniciar el motor| . . . L
. ) .. inicio de seguimiento de
mientras aun esta girando. .
velocidad o espere a que el
motor se detenga y luego vuelva
a encenderlo.
1. Ajuste incorrecto de la
corriente nominal del motor 1. Corrija el valor de corriente
2. El motor esta bloqueado o la | para que coincida con la
carga aumenta repentinamente | corriente nominal del motor.
Sobrecarga del -
Ell 3. El voltaje de la red es|1. Reduzca la carga vy
motor . . R e
demasiado bajo. verifique las condiciones
4. ¢Estd configurado mecanicas y del motor.
correctamente el parametro de | 4. Corrija el parametro.
proteccion del motor F8-01?
Pérdida de fase de | ,,.
E12 entrada Ninguno (reservado) —_
1. Cableado incorrecto entre el L . ,I_Qesolver problemas
periféricos.
VFD y el motor. 2 Verifique e los
2. La salida trifasica del VFD esta | que  au
- s . devanados  trifasicos  del
Pérdida de fase de | desequilibrada mientras el motor
E13 ] . motor sean normales y
salida esta en marcha -
... | resuelva el problema si lo
3. Tablero de transmision .
hubiera.
anormal. 3. Busque soporte técnico
4. Mddulo anormal. - 5usq P L
4. Busque soporte técnico.
1. El conducto de aire esta
bloqueado / un ventilador esta
dafiado 1. Limpie el conducto de aire
2. La temperatura ambiente es | y reemplace el ventilador.
demasiado alta 2. Bajar la temperatura
Sobrecalentamiento | 3. La fuente de alimentacion ambiente.
E14 . - r g . L
del moédulo auxiliar esta dafiada y el voltaje | 3. Busque soporte técnico.
de la unidad es de bajo voltaje | 4. Busque soporte técnico.
4. Tablero de control anormal. 5. Reemplace el termistor.
5. El termistor del modulo estéa | 6. Busque soporte técnico.
dafiado
6. El mddulo VFD estd dafiado
- o 1. Verifique el dispositivo
1. Se recibe una sefal de fallo externo anormal v reinide el
E15 Fallo externo externa a través del terminal Y

multifuncién DI.

sistema después de
resolver el problema.
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Comunicacion

1. Un dispositivo de flujo superior
es anormal.

2. Cableado de comunicacion
anormal.

1. Compruebe el cableado del
dispositivo.
2. Compruebe el cableado de

E16 . R
anormal 3. Los parédmetros de comunicacion.
comunicacion del conjunto PO 3. Corrija la configuracién de
no estan configurados los parametros.
correctamente.
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Apéndice A. Protocolo de comunicacion

A.1.Introduccién del protocolo MODBUS

El protocolo MODBUS es un protocolo de software que se ha convertido en un lenguaje universal para su uso en
controladores electronicos. A través de este protocolo, el controlador (dispositivo) puede comunicarse con otros
dispositivos a través de la red (es decir, linea de transmision de sefial o capa fisica, como RS485). Ahora es un
estandar industrial general a través del cual los dispositivos de control producidos por diferentes fabricantes se
pueden conectar a una red industrial que se puede monitorear de forma centralizada.

El protocolo MODBUS proporciona dos modos de transmisién: modo ASCIl y modo RTU (Unidades Terminales
Remotas). Todos los dispositivos de la misma red MODBUS deben estar configurados en el mismo modo de
transmision. En la misma red MODBUS, ademés del mismo modo de transmision, los parametros basicos, como
la velocidad en baudios, los bits de datos, los bits de paridad y los bits de parada, también deben ser los mismos
para todos los dispositivos. Este producto solo es compatible con el modo de transmision RTU.

La red MODBUS es una red de control de un solo maestro y de varios esclavos; es decir, solo un dispositivo en la
misma red MODBUS puede actuar como dispositivo maestro, mientras que los demas dispositivos son todos
esclavos. El llamado maestro es un dispositivo que tiene el privilegio de tomar la iniciativa de enviar informacion
a través de la red MODBUS para controlar y consultar otros dispositivos (esclavo). El llamado esclavo es un
dispositivo pasivo que solo puede enviar mensajes de datos a la red MODBUS después de recibir un mensaje de
control o consulta (comando) del maestro. Esta accién se conoce como respuesta. Después de enviar un comando
a un esclavo, el maestro generalmente espera un periodo de tiempo para que el esclavo controlado o consultado
lo responda. Esto garantiza que solo un dispositivo envie informacién a la red MODBUS al mismo tiempo para
evitar conflictos de sefal.

Normalmente, los usuarios pueden configurar la computadora (PC), PLC, IPC y HMI como maestro para lograr un
control centralizado. Establecer un dispositivo como maestro no significa que dicha configuracion se pueda
habilitar presionando un determinado botén o interruptor, ni que su informacion haya recibido algin tipo de formato
especial. Significa simplemente una convencion. Por ejemplo, cuando un equipo host esta en ejecucion y su
operador hace clic en un botén de envio de comandos, el equipo host puede enviar inicialmente los comandos
incluso cuando no puede recibir comandos de otros dispositivos. Luego, se acuerda que la computadora host es
la maestra. Ademas, por ejemplo, cuando el disefiador disefia el VFD de tal manera que el VFD solo puede enviar
informacion cuando ha recibido un comando, el VFD se trata convencionalmente como un dispositivo esclavo.
Un maestro puede comunicarse con un solo esclavo y puede transmitir informacién a todos los esclavos. Para los
comandos que estan destinados a un esclavo especifico, se requiere que el esclavo devuelva un mensaje de
respuesta. En cuanto a la informacion transmitida por el maestro, el esclavo no necesita retroalimentar su
respuesta.
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A.2.Uso de este VFD

El protocolo MODBUS utilizado por este VFD es el modo RTU, y la capa fisica (linea de red) es RS485 de dos
hilos.

A.2.1. RS485 de dos hilos

La interfaz RS485 de dos hilos funciona en semidiplex y adopta la sefializacion de transmision diferencial, que
también se conoce como sefializacion balanceada, para manejar su sefal. Utiliza un par de cables trenzados, uno
de los cuales se define como A (+) y el otro se define como B (-). Normalmente, el nivel positivo entre el controlador
emisor Ay B que va de +2\ a +6V se lee como logica "1", y el nivel que va de -2V a -6V se lee como légica "0".
El "485+" marcado en la placa de terminales del VFD es el terminal para A, y 485- es para B.

La velocidad de transmision de comunicacion (P0-00) se refiere al nimero de bits binarios transmitidos en un
segundo; De ahi que su unidad sea bits por segundo (bps). Cuanto mayor sea la velocidad de transmision, mas
rapida serd la velocidad de transmision y peor seré la tolerancia a las interferencias. Cuando se utiliza un par
trenzado de 0,56 mm (24 AWG) como cable de comunicacién, dependiendo de la velocidad de transmision, la
distancia maxima de transmision es la siguiente:

Distancia ) Distancia ) Distancia ) Distancia
max. |Velocidad| ... |Velocidad| ... |Velocidad| ...

2400BPS | 1800m 4800BPS | 1200m 9600BPS | 800m 19200BPS | 600m

Velocidad

Para la comunicacion a larga distancia RS485, se recomienda utilizar cables blindados y utilizar la capa de blindaje
como cable de tierra.

Cuando los dispositivos son pocos y la distancia entre ellos es corta, se espera que toda la red funcione bien sin
una resistencia de carga terminal. Sin embargo, el rendimiento se deteriora a medida que aumenta la distancia.
Por lo tanto, a una distancia mayor, se recomienda utilizar una resistencia terminal de 120 Q.

A.2.1.1. Aplicaciéon autonoma

La figura 7.1 muestra un diagrama de cableado de campo MODBUS formado por un solo VFD y un-PC. Debido a
que las computadoras generalmente no vienen con interfaces RS485, la interfaz RS232 o la interfaz USB de la
computadora deben convertirse a RS485 usando un convertidor. Conecte el terminal A de RS485 al terminal 485+
de la placa de terminales del VFD y conecte el terminal RS485 B al terminal 485- de la placa de terminales del
VFD. Se recomienda utilizar cables de par trenzado blindados en la medida de lo posible. Cuando se utiliza un
convertidor RS232 a RS485, la interfaz RS232 del ordenador esta conectada a la interfaz RS232 del convertidor,
donde la longitud del cable debe ser lo méas corta posible y no superior a 15 m. Se recomienda conectar el
convertidor RS232 a RS485 directamente en la computadora. Del mismo modo, cuando se utiliza un convertidor
USB-RS485, el cable también debe ser lo mas corto posible.

Una vez completado el cableado, seleccione el puerto correcto (que es el que esta conectado al convertidor

RS232-RS485, como COM1) para la configuracion del host de la computadora y configure los parametros bésicos,
como la velocidad de transmisién de comunicacion y la verificacion de bits de datos, al igual que el VFD.
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Tape Shielded Twisted Pair Cables B

Earthing RS485 Earthing
| > RS232 to RS$485 [
Converter
=

PC

Diagrama de cableado fisico de RS485 para aplicaciones independientes

A.2.1.2. Aplicacion multidispositivo

En una aplicaciéon multidispositivo real, es una practica comin adoptar la conexion margarita o la conexiéon en
estrella. El estandar de bus industrial RS485 requiere que la conexion en cadena entre los dispositivos y las
resistencias de terminales de 120 Q estén conectadas en ambos extremos, como se muestra en la Figura 7.2

Cables de par trenzado blindados con

[
TN TN TN T

- T~ -
I rd
_/>\_/>\_ _481.5/*)\_/)\_ 4?/5> >\_ —43—5.11 12)9 Resistencia terminal
| | [485- | 1] 48s- [ [ 485-

RS232-485 Earth Earth e, Earth

Convertid R$232 Cable
ND Max. 15 m VFD VFD VFD
pC # 0 #N

Aplicacion de la conexién margarita

La siguiente figura muestra un diagrama de conexion en estrella. En este caso, se requiere que las resistencias

terminales estén conectadas a los dos dispositivos (1# y 15#) cuyas distancias de conexién sean las dos mas
largas entre todas.

%

Equipo de control
32

15#

Conexion estelar

La conexion de varios dispositivos debe usar un cable blindado tanto como sea posible. Los parametros basicos

como la velocidad de transmision y la comprobacién de bits de datos de todos los dispositivos en una conexion
RS485, deben ser los mismos y a cada dispositivo se le asignara una direccion Gnica
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A.2.2. Modo RTU
A.2.2.1. Estructura del campo de comunicacion de la RTU

Cuando un controlador esta configurado para comunicarse en modo RTU (unidad terminal remota) en una red
MODBUS, cada byte de 8 bits de un mensaje contiene dos caracteres hexadecimales de 4 bits. La principal
ventaja de este enfoque es que se pueden transmitir mas datos que el enfoque ASCII a la misma velocidad de
transmision.

Sistema de codificacion

. Un bit de inicio.

. 8 bits de datos, el bit menos significativo se envia primero. Cada fotograma de 8 bits contiene dos caracteres
hexadecimales (que son 0...9,A... F).

. 1 bit para la comprobacion de paridad par-impar (si no se requiere dicha comprobacion, no existe tal bit)

. 1 bit de parada si se utiliza paridad y 2 bits si no hay paridad
Campo de comprobacion de errores

. CRC (Verificacion de redundancia ciclica)
La descripcion del formato de los datos es la siguiente:
Marco de caracteres de 11 bits (BIT1 ~ BIT8 son bits de datos)

Bit de BIT1 | BIT2 | BIT3 | BIT4| BIT5| BIT6| BIT7 | BIT8 Bit de | Broca de
inicio control | parada

En un marco de caracteres, los mas importantes son los bits de datos. El bit de inicio, el bit de verificacion y el bit
de parada se afiaden de tal manera que garantizan que los bits de datos se transfieran correctamente a los
dispositivos de contador. En la comunicacion real, los bits de datos, la paridad y los bits de parada deben
mantenerse en el mismo formato.

En el modo RTU, una nueva transmision de trama siempre comienza con un periodo de silencio de al menos 3,5
bytes. En una red en la que la velocidad de transmision se calcula a la velocidad en baudios, el tiempo de
transmision de 3,5 bytes se puede identificar faciimente. Los siguientes campos de datos son secuencialmente:
direccion esclava, cédigo de comando de operacién, datos y palabra de verificacion CRC. Los bytes de
transmision de cada campo son hexadecimales (0...9, A... F). Los dispositivos de red siempre estan monitoreando
la actividad del bus de comunicaciéon. Cuando aparece el primer campo (informaciéon de direccion), todos los
dispositivos de red verificaran su direccion con el byte. Con la finalizacion de la transmision del dltimo byte, viene
un periodo de silencio de 3,5 bytes para indicar el final de la trama. Después de esto, se inicia una nueva
transmision.

Formato de datos
4—— Mensaje MODBUS ———)

Terminando con un Cédigo de CRC A partir de un periodo de
Direccién de
periodo de silencio de al comando de datos Palabra de silencio de al menos 3,5
esclavo
menos 3,5 bytes operacién verificacién bytes

Un marco de informacion debe transmitirse en un flujo de datos continuo. Si se produce un intervalo suspendido
de méas de 1,5 bytes antes del final de toda la transmisién de tramas, el dispositivo receptor borrara los datos
recibidos porque estan incompletos y tratard erréneamente el siguiente byte entrante como el campo de direccion
de una nueva trama. Del mismo modo, si el periodo de silencio que precede a una nueva transmision de trama es
inferior a 3,5 bytes, el dispositivo receptor tratara el siguiente byte entrante como parte de la trama anterior. Esto
causara un desorden en el marco y un valor final de CRC incorrecto, lo que conducira a una falla de comunicacion.
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Estructura estandar del marco RTU:

Encabezado de tramg T1-T2-T3-T4 (Tiempo de transmision de 3,5 bytes)
(START)
Campo de direccion Direccion de comunicacion: 0 ~ 247 (decimal) ("0" para la direccion
esclavo (ADDR) de transmision)

Campo de funcién (CMD) 03H: Leer los parametros del esclavo;

06H: Escribir parametros esclavos;

Campo de datos

DATOS (N-1) Datos de 2 * N bytes: esta parte es el contenido principal de las

comunicaciones y también es el nlcleo del intercambio de datos.

DATOS (0)

Broca inferior CRCCHK
Bit superior CRCCHK

Cola del cuadro (END) T1-T2-T3-T4 (Tiempo de transmision de 3,5 bytes)

Valor de deteccion: Valor CRC (16 bits).

A.2.2.2. Comprobacion de errores de trama de comunicaciéon RTU

En el proceso de transmision de datos, a veces se produce un error en los datos enviados debido a diversas
razones (como interferencias electromagnéticas). Por ejemplo, en el caso de que una parte de la informacion a
enviar sea logica "1" y la diferencia de potencial A-B en RS485 se espere 6V, cuando ocurre una interferencia
electromagnética y cambia la diferencia de potencial a -6V, otros dispositivos confundiran la parte con s logica "0".
Si no hay una verificacion de errores, los dispositivos que reciben los datos nunca sabran que recibieron
informacion incorrecta y responderan incorrectamente, lo que puede tener graves consecuencias. Es por eso que
una medida de verificacion cuenta.

La idea de la verificacion es que el remitente realice el calculo de los datos que se van a enviar utilizando un
algoritmo fijo y adjunte el resultado al back-end de los datos y los envie juntos. Después de recibir la informacion,
el receptor calcula los datos basandose en el mismo algoritmo y compara su resultado con el resultado adjunto.
Si los resultados son los mismos, demuestra que los datos se recibieron correctamente, de lo contrario, el
contenido recibido se considera incorrecto.

La comprobacion de errores de trama consta principalmente de dos partes, a saber, la comprobacién de bits de un
solo byte (comprobacion par/impar, utilizando el bit de comprobacion en la trama de caracteres) y la comprobacion
de datos de trama completa (comprobaciéon CRC).

Comprobaciéon de bits de bytes (comprobacién de paridad)

Los usuarios pueden seleccionar diferentes modos de verificacion de bits segin sus necesidades, donde la
"verificacion sin paridad" también es una opcion. En funcion de las selecciones, afectara la configuracion del bit de
verificacion de cada byte.

El enfoque de la paridad par: Introduce un bit de paridad par antes de la transmisién de datos para indicar si el
namero de "1" en los datos transmitidos es par o impar. Cuando es par, el bit de paridad es "0"; de lo contrario, es
"1", con lo que se mantiene la paridad de los datos sin cambios.

El enfoque de la paridad impar: Introduce un bit de paridad impar antes de la transmisién de datos para indicar si
el nimero de "1" en los datos transmitidos es par o impar. Cuando es impar, el bit de paridad es "0", de lo contrario
es "1", por lo que se mantiene la paridad de los datos sin cambios.

Por ejemplo, suponiendo que el bit de datos que debe transmitirse es "11001110", los datos contienen cinco "1". Si
se utiliza la paridad par, el bit de paridad par es "1", y si se utiliza la paridad impar, el bit de paridad impar es "0" ".
Al transmitir datos, el bit de paridad se calcula y se coloca en el bit de paridad de la trama, y el dispositivo receptor
también debe realizar la verificacion de paridad. Si se determina que la paridad de los datos recibidos no es
coherente con el ajuste preestablecido, se ha producido un error de comunicacion.
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CRC (Verificacion de redundancia ciclica)

El formato de trama RTU incluye un campo de deteccion de errores de trama que se calcula mediante CRC. El
campo CRC se utiliza para detectar todo el contenido de la trama. El campo CRC tiene dos bytes, incluidos 16 bits
de valores binarios. Se agrega al marco como resultado del célculo realizado por el dispositivo de transmision. El
dispositivo receptor vuelve a calcular el CRC de la trama y lo compara con el valor del campo CRC recibido. Si los
dos valores CRC no son iguales, significa un error de transmision.

CRC se almacena primero en OxFFFF y, a continuacion, se llama a un proceso para procesar seis 0 mas bytes
consecutivos en la trama con el valor en el registro actual. Solo los datos de 8 bits de cada caracter son validos
para CRC. El bit de inicio, el bit de parada y el bit de verificacion de paridad no son validos.

Durante la generacion de CRC, cada carécter de 8 bits se realiza de forma independiente en una operacion "XOR"
con el contenido del registro. El resultado se mueve a la direccién del bit menos significativo (LSB) y el bit mas
valido (MSB) se rellena con 0. LSB es el que se va a extraer para su deteccion. Si LSB es 1, el registro realiza
independientemente la operacion "XOR" con el valor preestablecido; si LSB es 0, no habra méas operacion. Todo
el proceso se repetird ocho veces. Después de completar el tltimo bit (el octavo bit), el siguiente byte de 8 bits se
realizara de forma independiente en la operacién "XOR" con el valor actual del registro. El valor final de register
es el valor CRC después de la ejecucion de todos los bytes en la trama.

El método de calculo de la CRC utilizado aqui se basa en el principio de la CRC estandar internacional. Al editar
el algoritmo CRC, los usuarios pueden consultar el algoritmo CRC estandar y escribir un programa de célculo
CRC para cumplir completamente con sus requisitos.

A continuacion, se proporciona una funcién simple (en lenguaje C) para el célculo de CRC a modo de referencia:

unsigned int crc_cal_value(unsigned char* data_value, unsigned char data_length)
{

Int1;

unsigned int crc_value = Oxffff; mientras(data_length--)

{

crc_value M = *data_value ++;

for(i=0; i<8; i++)

{

si(crc_value & 0x0001)crc_value = (crc_value >> 1) A 0xa001;
de lo contrario, crc_value = crc_value >>1;

}

}

retorno(crc_value);

}

En la légica de escalera, CKSM calcula el valor CRC a partir del contenido de la trama utilizando el método de
bucle ascendente de relato, que proporciona beneficios como una programaciéon simple y una velocidad de
operacion rapida. Sin embargo, el proceso requiere un gran espacio en la ROM. Utilice este enfoque con
precaucion en los casos en que solo haya un espacio de proceso limitado disponible.
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A.3. Codigo de comando y datos de comunicacion

A.3.1. Cédigo de comando: 03H (00000011 en formato binario), leer N
palabras (disponible para un maximo de 12 palabras consecutivas)

El codigo de comando 03H significa que el host lee los datos del VFD, donde el nimero de datos a leer se
especifica en la parte "nimero de datos" del comando y es de hasta 12 datos. La direccion de lectura debe ser
consecutiva. La longitud de bytes ocupada por cada dato es de 2 bytes, que también se conoce como una palabra.
Después, los comandos mencionados aqui se expresan en formato hexadecimal (un nimero seguido de una "H"
indica que es un nimero hexadecimal), y un hexadecimal ocupa un byte. Este comando se utiliza para leer el
estado de funcionamiento del VFD. Por ejemplo: Desde un VFD con la direccion esclava 01H, lea dos palabras
consecutivas a partir de la direccion de datos 0004H (es decir, lea los datos de 0004H y 0005H), donde la
estructura de las tramas es la siguiente:

Comando maestro RTU (enviado | Respuesta del esclavo RTU (enviada
desde el maestro al VFD) desde el VFD al maestro)
EMPEZAR T1-T2-T3-T4 EMPEZAR T1-T2-T3-T4
ADDR 01H ADDR 01H
CMD 03H CMD 03H
Numero de bytes 04H
Bits superiores de la 00H Bits de datos mas altos 13H
direccion de inicio en la direccion 0004H
Bits inferiores de la 04H Bits de datos inferiores 88H
direccion de inicio en la direccion 0004H
Mayor nimero de 00H Bits de datos mas altos 00H
bits de datos en la direccion 0005H
Menor nimero de 02H Bits inferiores de datos 00H
bits de datos en la direccion 0005H
Bits inferiores de CRC 85H Bits inferiores de 7EH
CRCCHK
Bits mas altos de CRC CAH Bits superiores de 9DH
CRCCHK
FIN T1-T2-T3-T4 FIN T1-T2-T3-T4

T1-T2-T3-T4 (3,5 bytes de tiempo de transmision) en las filas START y END es el tiempo de inactividad de
transmision (cuya longitud es de al menos 3,5 bytes) reservado para la comunicacion RS485, lo que garantiza un
intervalo de tiempo suficiente para permitir que los dispositivos distingan dos piezas de informacion sin
confundirlas en una sola pieza de informacion;

ADDR se establece en 01H. Esto significa que el comando se envia al VFD con la direccién 01H. La longitud de
ADDR es de un byte;

CMD se establece en 03H, lo que significa que se utiliza para leer datos del VFD. La longitud de CMD es de un
byte;

"Direccion de inicio" indica el punto de inicio de la operacién de lectura de datos. La longitud de la direccion de
inicio es de dos bytes con los bits superiores al frente de los bits inferiores.

"Numero de datos" indica el niUmero de datos a leer, la unidad es "Palabra". La direccién de inicio se establece en
0004H y el nimero de datos es 0002H, lo que significa que la operacion debe leer datos de las dos direcciones
0004H y 0005H.

La verificacion CRC ocupa dos bytes, donde los bits inferiores forman el primer byte y los bits superiores forman
el tltimo byte.
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Descripcion del mensaje de respuesta:

ADDR se establece en 01H. Esto significa que el comando se envia al VFD con la direccién 01H. La longitud de
ADDR es de un byte;

CMD se establece en 03H, lo que significa que el mensaje enviado por el VFD es una respuesta al comando de
lectura 03H del maestro. La longitud de CMD es de un byte;

El byte "Numero de bytes" representa el nimero de bytes desde si mismo (no incluido) hasta el byte CRC (no
incluido). Aqui, 04 significa que hay 4 bytes desde el byte "NUmero de nimero de bytes" hasta los bytes "Bits
inferiores de CRCCHK", que son "Bits superiores de la direccién de datos 0004H", "Bits inferiores de la direccion
de datos 0004H", "Bits superiores de la direccion de datos 0005H" y "Bits inferiores de la direccion de datos
0005H";

La cantidad de datos almacenados en un fragmento de datos es de dos bytes, con bits més altos en la parte
delantera y bits mas bajos en la parte posterior. Se puede ver en la informacién que los datos almacenados en la
direccion de datos 0004H es 1388H y los datos en la direccion 0005H es 0000H.

La verificacion CRC ocupa dos bytes, donde los bits inferiores consisten en el primer byte y los bits superiores
consisten en el altimo byte.

A.3.2. Codigo de comando: 06H (00000110 en formato binario),
escriba una palabra

Este comando indica la solicitud del maestro para escribir datos en el VFD. Un comando de este tipo solo se puede
usar para escribir una palabra de datos, no varias palabras. Es para cambiar el modo de funcionamiento del VFD.
Por ejemplo, en una operacion de escritura que intenta escribir 5000 (1388H) en la direccion 0008H del VFD con
la direccién esclava 02H, la estructura de las tramas es la siguiente:

Comando maestro RTU (enviado desde Respuesta del esclavo RTU (enviada
el maestro al VFD) desde el VFD al maestro)
EMPEZAR T1-T2-T3-T4 EMPEZAR T1-T2-T3-T4
ADDR 02H ADDR 02H
CMD 06H CMD 06H
Bits mas altos de la 00H Bits mas altos de la 00H
direccién de direccién de memoria
memoria de destino de destino
Bits inferiores de la 04H Bits inferiores de la 04H
direccion de direccion de memoria
memoria de destino de destino
Bits de datos mas 13H Bits de datos mas altos 13H
altos que se que se escribiran
escribiran
Menos bits de datos 88H Menos bits de datos 88H
que se van a escribir que se van a escribir
TROZOS C5H TROZOS INFERIORES C5H
INFERIORES DE DE CRCCHK
CRCCHK
TROZOS MAS ALTOS 6EH TROZOS MAS ALTOS 6EH
DE CRCCHK DE CRCCHK
FIN T1-T2-T3-T4 FIN T1-T2-T3-T4

AVISO: El formato de comando se introduce principalmente en la seccién A.2 y la seccién A.3.
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A.4. Definicion de la direccion de datos

Esta seccion introduce la definicion de direccién de datos de comunicacion, que se utiliza para controlar el modo
de funcionamiento del VFD y obtener la informacién de estado del VFD y los parametros funcionales relacionados.

A.4.1.Regla de expresion de parametros de cédigo funcional

Una direccion de parametro consta de dos bytes, donde el primer byte almacena los bits superiores y el dltimo byte
almacena los bits inferiores. Ambos bytes oscilan entre 00 ~ ffH. La direccion del parametro se puede traducir
desde el nombre de cddigo de su codigo funcional correspondiente. La parte antes de "-" en el cédigo de funcion
consiste en el byte superior y la parte después de "-" consiste en el byte inferior, donde ambas partes deben
convertirse a un numero hexadecimal. Tomando el cédigo de funcién F5-05 como ejemplo, dado que "F5" consiste
en el byte superior y "05" consiste en el byte inferior, la direccion del parametro sera F505H después de la
conversion hexadecimal. Tomando otro ejemplo, si el codigo de funcion es FE-17, la direccion del parametro sera
FE11H.

AVISO:

1. El conjunto P5 son los parametros de fabrica y los usuarios no pueden leerlos ni cambiarlos. Ademas,
algunos parametros no se pueden cambiar cuando el VFD esté funcionando; algunos parametros no se
pueden cambiar independientemente del estado del VFD; Al cambiar los parametros del cédigo de funcion,
preste atencion y siga el rango de configuracion de parametros, la unidad y las instrucciones relacionadas.

2. Ademas, si la EEPROM se utiliza con frecuencia en la operacion de la tienda, la vida Gtil de la EEPROM
puede ser mas corta de lo esperado. Como algunos usuarios han sospechado, algunos codigos de funcién
no necesitan almacenarse durante un proceso de comunicacion, alterar su valor en la RAM del chip trae el
mismo efecto. Para ello, basta con cambiar el bit mas alto de la direccion del codigo de funcién
correspondiente de F a0, U a7y P a 4. Por ejemplo, si descubre que no necesita almacenar el cédigo de
funcién F0-07 en EEPROM y desea cambiar su valor en RAM, simplemente cambie la direccién a 0007H.
Sin embargo, este tipo de direcciéon solo es vélida para fines de escritura y dejara de ser vélida para
cualquier operacion de lectura.

A.4.2. Direccion de otras funciones MODBUS

Ademas de manejar los parametros del VFD, el maestro también puede controlar el VFD, como el funcionamiento,
la parada, etcétera, asi como monitorear el estado del VFD. En la tabla siguiente se enumeran los parametros de
otras funciones:

Funcién Direccion Descripcion de los datos F':';:": n
0001H: Avance
0002H: Marcha atras
Comando de 0003H: Trote hacia adelante
control de 2000H |0004H: Trote inverso W
comunicacion 0005H: Parada libre
0006H: Parada de deceleracion
0007H: Restablecimiento de fallos
1000H |Frecuencia de comunicacion (-100.00% ~ 100.00% Fmax
ireccié 0001H:Relé cerrado
Dlrecqorlde AR 2001 I W
conﬁgur‘auo.n’ de 0002H: DO1 salida alta
comunicacion 50021 | Configuracion de salida AO (rango: O ~ x7FFF, dondg |,
0x7FFF correspondiente al 100.0%)
Palabra de 3000H |0001H: En funcionamiento R
estado del VFD
Cddigo de fallo s .
del VFD 8000H |Ver descripcion de los tipos de fallo R
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La funcion R/W indica la disponibilidad de lectura/escritura de la funcién. Por ejemplo, "Comando de control de
comunicacion" es una funcion disponible para escritura y acepta un comando de escritura (06H) para controlar el
VFD. Las caracteristicas disponibles de R solo se pueden leer, pero escribir, y la caracteristica disponible de W
solo se puede escribir pero leer.

AVISO: Al utilizar |a tabla anterior para operar el VFD, algunos parametros deben estar habilitados de antemano.
Por ejemplo, si desea ejecutar una operacion de ejecucion o detencion, debe establecer el "Canal de comandos
de operacion" (F0-21) en "Canal de comando de operaciéon de comunicacion ". Por ejemplo, cuando se desea
manejar el "punto de ajuste PID", es necesario establecer la" Seleccion de origen del punto de ajuste PID " (FC
-00) en "Punto de ajuste de comunicacion".

A.4.3. Relacion de bus de campo

En el uso real, los datos de comunicaciéon se expresan en formato hexadecimal y el formato hexadecimal no
puede expresar punto decimal. Por ejemplo, 50,12 Hz no se puede expresar en hexadecimal. Sin embargo,
podemos aumentarlo en un factor de 100 veces en un nimero entero (5012), de modo que 1394H en hexadecimal
(es decir, 5012 en decimal) se pueda usar para representar 50.12.

El factor utilizado aqui para convertir un no entero en un nimero entero se denomina relacion de bus de campo.
La relacién del bus de campo se determina en funcién del punto decimal del "rango de configuraciéon" o el "valor
predeterminado" enumerado en la tabla de parametros de la funcién. Si hay n digitos decimales después del
punto decimal (por ejemplo, n=1), la relacién del bus de campo m se establece en la n-ésima potencia de 10
(m=10). Para obtener mas informacion, consulte el siguiente ejemplo:

FI.I’n(_:IOI'I Nombre Descripcion Predeterminado Cambiable
codigo
Frecuencia 0.00HZ~maximo
FO-01 preestablecida frecuencia (F0-09) 50.00HZ *
Tiempo de Rango: 0.0 ~ 6500.0s Determinacion del
FO-13 . (cuando FO-15 se %
aceleracion 1 modelo
establece en 1)

Dado que el "rango de ajuste" o "valor de fabrica" de la frecuencia preestablecida F0-01 tiene dos digitos
decimales, el valor de la relacién de bus de campo es 100. Si el valor recibido por la computadora host es 5000,
eso significa que la "frecuencia umbral" del VFD es 50.00HZ (50.00 = 5000+100).

Considere un caso de uso de la comunicacion MODBUS para establecer el tiempo de aceleracion en 20.0s. En
primer lugar, aumente 20,0 por un factor de 10 a un numero entero 200, que es C8H en hexadecimal. A
continuacion, envie:

01 06 FO 0D 00 C8 2A 9F

Direccion del VFD/ Comando de escritura/ Direccion de parametros/ Datos de parametros/ Verificacion CRC

Después de recibir la instruccion, el VFD cambia de 200 a 20.0 usando la relacién de bus de campo y luego
establece el tiempo de aceleracion en 20 segundos.

Ademas, después de enviar el comando del parametro "tiempo de aceleracion", el dispositivo superior recibe un
mensaje de respuesta del VFD:

01 03 02 00 64 B9 AF

Direccion del VFD/ Comando de lectura/ Datos de dos bytes/ Datos de parametros/ Verificacion CRC

Los datos del parametro son 0064H y son 100 en decimal. Disminuya 100 por el factor de 10 a 10.0, lo que indica
que el tiempo de retraso de recuperacion del suefio es de 10 s.
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A.4.4.Respuesta al mensaje de error

Al utilizar el control de comunicacién, es inevitable encontrar errores. Es posible que accidentalmente envie un
comando de escritura a un parametro que solo se puede leer, pero escribir, y el VFD devuelva una respuesta de
mensaje de error. Aqui, la respuesta del mensaje de error se envia desde el VFD al maestro, y su codigo significa
lo siguiente:

Codigo Nombre Descripcion

Contrasefia La contrasefia escrita en la direccion de verificacion de contrasefia ng
01H : L o -

incorrecta coincide con la contrasefia establecida en FF-00.

Error de lectura y

02H escritura del El comando de lectura/escritura no es 03H ni 06H

comando
03H Error de verificacion|Se ha E)roducido un error de transmision de datos que ha provocado

de CRC un envio y una recepcion incoherentes
Para el VFD, no se permite el acceso a la direccion de datog

04H Direccién no valida |requerida por el ordenador superior, especialmente cuando Ia|

direccion es una direccion de registro o una direccion no valida.

El campo de datos recibido contiene un valor inaceptable. Este valor
indica un error encontrado en la parte restante de una solicitud
05H Parametro no vélido|combinada. AVISO: No significa necesariamente que el elemento
de datos enviado a un registro para su almacenamiento contenga un
valor que no sea el esperado por el proceso.

Los parametros sonjLos parametros requeridos por el dispositivo superior a través de una

06H de solo lectura |operacion de escritura son de solo lectura .
. La contrasefa de usuario estd establecida y ain no se ha introducido;
07H Bloqueo del sistema . . . o
Los usuarios no pueden cambiar los parametros de fabrica
08H Almacenamiento de|La operacion de almacenamiento de los pardmetros anteriores no se

parametros ha completado.

Por ejemplo, al intentar establecer el "Modo de control del motor" del VFD cuya direccion es 01H (la direccion del
parametro FO-00 es FOOOH) a 02, se establece el siguiente comando:

106 F 23B 0B

Direccion del VFD/ Comando de escritura/ Direccion de parametros/ Datos de parametros/ Verificacion CRC

Sin embargo, el rango de configuracion del "Modo de control del motor" es 0 ~ 1, lo que significa que 2 es un valor
que excede el rango. En este momento, el VFD devuelve un mensaje de respuesta de mensaje de error que dice
lo siguiente:

01 06 80 01 00 05 31 C9

Direccion del VFD / Comando de escritura / Codigo de respuesta anormal / Codigo de error / Verificacion CRC

El codigo de respuesta anormal 8001H indica que la comunicacion MODBUS es anormal. El codigo de error 05H
muestra que el parametro escrito esta fuera de rango y no es valido.
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A.5.Ejemplos de operaciones de lectura y escritura

Consulte el capitulo A.3 para conocer el formato de los comandos de lectura y escritura.

A.5.Ejemplos de operaciones de lectura y escritura

Ejemplo 1: Para leer el valor de temperatura del VFD que esta almacenado en la direccién FAO6H, el comando
enviado al VFD dice:

01 03 FA 06 00 01 54 D3

Direccion del VFD/ Comando de lectura/ Direccion de parametros/ Numero de datos/ Verificacion CRC
Si la respuesta dice:

01 03 01 00 1B 08 4F

Direccion del VFD/ Comando de lectura/ NUmero de datos/ Contenido de datos/ Verificacion CRC
El contenido de datos devuelto por el VFD es 001BH, lo que implica que la temperatura del VFD es de 27 °C.

A.5.2.Ejemplo de comando de escritura 06H

Ejemplo 1: Para solicitar al VFD con la direccion 03H que funcione hacia adelante. Refiriéndose a la "Lista de
parametros de otras funciones", la direccion del parametro "Comando de control de comunicacién" es 2000H y el
valor de la operacion de avance es 0001. Véase a continuacion:

Funcion | Direccion Descripcion de los datos Fl::;x"

0001H: Avance
0002H: Marcha atras

Comando de 0003H: Trote hacia adelante

control de 2000H [0004H: Trote inverso W

comunicacion 0005H: Parada libre
0006H: Parada de deceleracion
0007H: Restablecimiento de fallos

El comando enviado por el maestro dice:

03 06 20 00 0001 4228

Direccion del VFD/Comando W rite/ Direccion del parametro/ Forward running/ Verificacion CRC

Si la operacién se completa con éxito, la informacién de respuesta devuelta se lee de la siguiente manera (igual
que el comando enviado por el maestro):

03 06 2000 0001 4228

Direccion del VFD/Comando W rite/ Direccién del parametro/ Forward running/ Verificacion CRC

Ejemplo 2: Al VFD con la direccion 03H, envie un comando para establecer su "Frecuencia de salida maxima" en
100Hz.
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Predeter

Codigo | Nombre Descripcidn del parametro minado

Mutabilidad

Se utiliza para ajustar la frecuencia maxima de salidg
Frecuencia del VFD. Es la base de los ajustes de frecuencia y I
FO0-09 | maximade |pase de la aceleracion y la desaceleracion. Por favor| 50.00Hz | %
salida preste atencidn para configurarlo correctamente.
Rango de configuracion: 50.00 ~ 500.00Hz

Ajuzgar por el nimero de digitos decimales, la relacion de bus de campo de "Frecuencia méaxima de salida" (FO-09)
es 100. Multiplique 100Hz por la relacién y obtendra 10000, que es 2710H en expresion hexadecimal.
El maestro envia un comando que dice:

03 06 0003 27 10 7116

Direccion del VFD/Comando W rite/ Direccion del parametro/ Forward running/ Verificacion CRC

Si el comando se completa con éxito, la informacion de respuesta se leera a continuacion (igual que el comando
enviado por el maestro):

03 06 0003 27 10 7116

Direccion del VFD/Comando W rite/ Direccion del parametro/ Forward running/ Verificacion CRC

A.6. Ambito comun de comunicacién

Las fallas de comunicacion comunes incluyen: Falta de respuesta y fallas anormales devueltas por el VFD.

Las posibles razones por las que no hay errores de respuesta son:

1. Seleccion incorrecta del puerto serie. Por ejemplo, el convertidor utiliza COM1 mientras que COM2 esta
seleccionado para la comunicacion;

2. Los ajustes de la velocidad en baudios, el bit de datos, el bit de parada, el bit de verificacion y otros parametros
son inconsistentes con los del VFD;

3. El bus RS485 esta conectado en polaridad inversa 'y (+y -);
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Apéndice B. Datos técnicos

B.1. Uso del VFD reducido
B.1.1. Capacidad

Determine las especificaciones del VFD en funcién de la corriente nominal y la potencia del motor. Para lograr la
potencia nominal del motor indicada en la tabla, la corriente de salida nominal del VFD no sera inferior a la del
motor, mientras que la potencia nominal del VFD tampoco sera inferior a la del motor.

Notas

. La potencia méaxima aceptable del eje del motor esté limitada a 1,5 veces la potencia nominal del motor. Si
se excede el limite, el VFD limitara automaticamente el par y la corriente del motor. Esta funcién puede
proteger eficazmente el puente de entrada de la sobrecarga.

. La capacidad nominal es la capacidad para un entorno cuya temperatura ambiente es de 40 °C.

. Verifique el sistema de CC publico para confirmar que la potencia total conectada a través del sistema de CC
publico no exceda la potencia nominal del motor.

B.1.2. Reduccion de potencia

Si la temperatura ambiente del lugar de instalacion supera los 40 °C, la altitud supera los 1000 m o la frecuencia de
conmutacion cambia de 4 kHz a 8,12 o 15 kHz, el VFD debe reducirse.

B.1.2.1. Reducciéon de temperatura

Cuando la temperatura oscila entre +40 °C y +50 °C, la corriente de salida nominal disminuira en un 1% cada 1 °C
de aumento. Consulte la figura a continuacién para conocer la reduccion de potencia real.

Y

M Derating Factor (%)

100

20 T‘Tff Temperature (°C)

N
rd

-10 0 10 20 30 40 50

AVISO: No se recomienda utilizar el VFD en un entorno cuya temperatura sea superior a 50°C. El cliente sera el
Unico responsable de las consecuencias que se deriven de ignorar dichos consejos.
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B.1.2.2. Reduccion de altitud

El VFD puede generar potencia nominal cuando se instala por debajo de la altitud de 1000 m. Si la altitud supera
los 1000 m y menos de 3000 m, disminuya a una tasa del 1% por cada aumento de 100 m. La tasa de reduccion
especifica se muestra en la siguiente figura.

P Derating Factor (%)

100
80
60
40

20 Altitude(M)

>N

-10 1000 2000 3000

Cuando la altitud supere los 2000 m, configure un VFD aislado en el extremo de entrada del VFD.
Cuando la altitud supere los 3000 m e inferior a 5000 m, consultenos para obtener mas asesoramiento técnico. No
se recomienda el uso de este producto a una altitud superior a 5000 m.

B.1.2.3. Reduccioén de frecuencia portadora

Para un VFD, su rango de ajuste de frecuencia portadora varia segun su nivel de potencia, al igual que su potencia
nominal esta definida por su frecuencia portadora de fabrica. Si la frecuencia portadora real supera el valor de
fabrica, la potencia del VFD debe reducirse a una tasa del 10% por cada aumento de 1 kHz en la frecuencia
portadora.

B.2.CE
B.2.1. Marcado CE

La marca CE en la placa de caracteristicas indica que este VFD ha pasado la certificacion CE y cumple con la
Directiva Europea de Baja Tension (2006/95/CE) y la Directiva de Compatibilidad Electromagnética (2004/108/CE).

B.2.2. Cumplimiento de las especificaciones de compatibilidad
electromagnética

La Unién Europea estipula que los equipos eléctricos y electronicos vendidos en Europa deben cumplir con los
limites de emision de perturbaciones electromagnéticas que no pueden exceder los estandares relevantes y tener
capacidades de inmunidad electromagnética que puedan funcionar normalmente en un determinado entorno
electromagnético. El estandar de productos EMC (EN61800-3:2004) especifica los estandares de compatibilidad
electromagnética y los métodos de prueba especificos para los productos de sistemas de accionamiento eléctrico
de control de velocidad. Nuestros productos deben cumplir estrictamente con estas regulaciones de EMC.
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B.3. Especificaciones de compatibilidad electromagnética

La norma de productos EMC (EN 61800-3:2004) especifica los requisitos de EMC para productos VFD.
Clasificacién del entorno de aplicacion:

. Entorno de primer tipo: Entornos civiles, incluidos aquellos entornos de aplicacién que estan conectados
directamente a la red eléctrica de baja tension que suministra energia a civiles sin pasar por un transformador
intermedio.

. Entorno de segundo tipo: todos los entornos, excepto los conectados directamente al entorno de aplicacion

de la red de suministro de energia de baja tension que suministra energia a la poblacion civil.
Cuatro categorias de VFD:
. VFD tipo C1: El voltaje nominal es inferior a 1000 V y se utiliza en un entorno de primer tipo.
. VFD tipo C2: La tensién nominal es inferior a 1000V, no es un enchufe, toma de corriente o dispositivo movil.
Para su uso en un entorno de primer tipo, debe ser instalado y operado por personal profesional.
AVISO: Aunque ya no restringe la distribucion de energia de un VFD, la norma EMC IEC/EN 61800-3 sigue
aplicandose al uso, la instalacion y la puesta en marcha. Se requiere que el personal profesional o las
organizaciones relacionadas posean las habilidades necesarias, incluidos los conocimientos relacionados con
EMC, para instalar y/o ajustar los sistemas de accionamiento eléctrico.

. VFD tipo C3: El voltaje nominal es inferior a 1000 V y se puede utilizar en un entorno de segundo tipo, pero
en un entorno de primer tipo.
. VFD de tipo C4: El voltaje nominal es superior a 1000 V o la corriente nominal = 400 A, y se puede utilizar

con un sistema complejo en un entorno de segundo tipo.

Tipo B.3.1.C2

Para la tolerancia a las interferencias conducidas, se requieren las siguientes medidas:

1. Seleccione el filtro EMC opcional consultando el "Apéndice C. Opciones periféricas" e instalelo de acuerdo
con las instrucciones del manual del filtro EMC.

2. Siga las instrucciones de este manual para seleccionar el motor y los cables de control.

3. Instale el VFD de acuerdo con el método descrito en este manual.

fﬁ En un entorno doméstico, este producto puede causar interferencias de radio generales y
requerir medidas de prevencion adicionales.

Tipo B.3.2.C3

La tolerancia a las interferencias del VFD cumple con los requisitos del entorno de segundo tipo especificados en
la norma IEC/EN 61800-3.
Para la tolerancia a las interferencias conducidas, se requieren las siguientes medidas:

1. Seleccione el filtro EMC opcional de las "Opciones de periféricos" e instalelo de acuerdo con las instrucciones
del manual del filtro EMC.

2. Siga las instrucciones de este manual para seleccionar el motor y los cables de control.
3. Instale el VFD de acuerdo con el método descrito en este manual.

A No se permite el uso de un VFD de tipo C3 con una red eléctrica publica civil de baja tension
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Apéndice C. Opciones periféricas

En este capitulo se describen los accesorios opcionales del VFD.

C.1. Cableado periférico

El siguiente diagrama muestra el cableado externo del VFD.

External keyboard

Earth 1|

Software

AN

Breaker Input Reactor  Input filter Output filter  Output reactor Motor

Parte Nombre Descripcion

~ Tedado Panel de operacion de VFD. Es mas facil modificar la
externo configuracién de parametros o controlar el motor a

o® través de este teclado.

®0®

2O®

||| Cable Se utiliza para transmitir senales eléctricas.

Rompiente Previene accidentes por descargas eléctricas y protege
contra cortocircuitos a tierra que pueden causar
incendios por corriente de fuga (seleccione un disyuntor
de fuga que esté disefiado para VFD y tenga la funcién
de suprimir armodnicos de alto orden. La corriente
sensible nominal del disyuntor debe ser superior a 30
mA para un VFD).

Reactor de Adecuado para mejorar el factor de potencia del lado

entrada de entrada del VFD y puede suprimir la corriente
armonica de alto orden.
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Filtro de
entrada

Suprime las interferencias electromagnéticas
transmitidas por el VFD a la red publica a través de la
linea de alimentacidn de entrada. Instélelo durante la
instalacion y lo mas cerca posible del lado del terminal
de entrada del VFD.

Resistencia de
frenado

Utiliza su resistencia consumiendo la energia
regenerativa del motor para acortar el tiempo de
desaceleracion.

Filtro de salida

Suprime la interferencia generada por el cableado en el
lado de salida del VFD. Instdlelo lo mas cerca posible
del terminal de salida del VFD.

Reactor de
salida

Amplia la distancia de transmision efectiva del VFD y
suprime eficazmente el alto voltaje instantaneo
generado cuando se enciende y apaga el IGBT del VFD.

C.2.Fuente de alimentacion

A Asegurese de que el nivel de

C.3.Cable

voltaje del VFD sea consistente con el voltaje de la red.

C.3.1.Cable de alimentacion

Las especificaciones de los cables de alimentacion de entrada y los cables del motor deben cumplir con las

regulaciones locales.

AVISO: Si la conductividad eléctrica de la capa de blindaje del cable del motor no cumple con los requisitos, se debe

utilizar un conductor de PE adicional con los

C.3.2.Cable de control

cables.

Todos los cables utilizados para el control analégico o la entrada de frecuencia deben ser cables blindados.
Los cables de relé deben ser cables con blindaje metélico trenzado.

El teclado debe estar conectado con un cable de red. Si se utiliza en un entorno electromagnético hostil, se

recomienda un cable de red blindado.

NOTA:
. La sefal analégica y la sefal digital
. Antes de conectar los cables de ali

se enrutan por separado mediante cables designados.

mentacién de entrada para el VFD, compruebe el aislamiento de los

cables de alimentacion de entrada de acuerdo con las normativas locales.
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Tamafo de cable recomendado (mm2) Tornillos de fijacion
Modelo RST Especificaciones Especificaciones | PB Especificaciones Par
UVW (en . B .
fya de tornillo de tornillo (+) de tornillo (Nm)
inglés)
0.75G-S2-
H-J
0.75G-52- 15 15 14 14 M3 0.8
H
1.5G-S2-
H-J 2.5 2.5 1-4 1-4 M3 0.8
1.5G-S2-H
2.2G-S2-
H-) 2.5 2.5 1-4 1-4 M3 0.8
2.2G-S2-H
0.75G/1.5 1.5 1.5 1.5 1.5 M4 12~
P-T4-H 15
1.5G/2.2P- 1.2~
Ta-H 1.5 1.5 1.5 1.5 M4 15
2.2G/3.7P- 1.2~
Ta-H 2.5 2.5 2.5 2.5 M4 15
3.7G/5.5P- 2~
Tan 2.5 2.5 2.5 2.5 M4 5s
5-5G/7.5p- 2.5 2.5 2.5 25 M4 1.3~
T4-H 1.5
7.5G/11P- 1.3~
T4-H 4 ! ! : i L5
11G/15P- 6 6 6 6 M4 1.3~
T4-H 1.5
15G/18.5 10 10 10 10 M6 2.0~
T4-H 2.5
18.5G/22P 10 10 10 10 M6 2.0~2.
-T4-H 5
22G/30P- 2.0~2.
T4-H 10 10 10 10 M5 5
NOTA:

Las especificaciones de cable recomendadas para el circuito principal se basan en las condiciones,

incluida la temperatura ambiente inferior a 40 grados centigrados, la distancia de cableado inferior a 100

my el flujo de corriente del valor nominal.

El terminal (+) y el PB son los terminales para conectar la resistencia de frenado.
Si el cable de control y el cable de alimentacion deben cruzarse, el angulo entre el cable de control y el
cable de alimentacion debe ser de 90 grados.
Si el interior del motor esta mojado, la resistencia de aislamiento disminuira. Si se sospecha de algin signo

de humedad, seque el motor y luego vuelva a medir la resistencia de aislamiento.
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C.4. Disyuntor y contactor electromagnético
Para evitar sobrecargas, debe agregar un fusible.
Es necesario instalar un disyuntor de control manual (MCCB) entre la fuente de alimentacion de CA'y el VFD. El
disyuntor debe poder bloquearse en la posicién desconectada para facilitar la instalacion y el mantenimiento. La
capacidad del disyuntor se ajustara entre 1,5y 2 veces la corriente nominal del VFD.
De acuerdo con el mecanismo del disyuntor, si no se cumplen las instrucciones del fabricante, el
A gas termoiodnico puede salir de la caja del disyuntor cuando ocurre un evento de cortocircuito. Para

garantizar la seguridad, se debe tener especial cuidado al instalar y colocar el disyuntor. Siga las
instrucciones del fabricante para manipularlo.

Con el fin de cortar eficazmente la potencia de entrada del VFD cuando falla el sistema, se recomienda tener un
contactor electromagnético instalado en el lado de entrada para controlar el encendido y apagado de la
alimentacion del circuito principal para garantizar la seguridad.

Modelo Corriente nominal del Fusible | Corriente nominal recomendada del
interruptor (A) (A) contactor (A)

0.75G-S2-H-J 16 16 1
0.75G-S2-H

1.5G-S2-H-J 25 25 25
1.5G-S2-H

2.2G-S2-H-)

2.9G-S2-H 50 40 32
0.75G/1.5P-T4-H 6 6 9
1.5G/2.2P-T4-H 10 16 12
2.2G/3.7P-T4-H 16 16 12
3.7G/5.5P-T4-H 16 25 12
5.5G/7.5P-T4-H 25 32 25
7.5G/11P-T4-H 32 40 26
11G/15P-T4-H 50 60 38
15G/18.5P-T4-H 63 70 50
18.5G/22P-T4-H 63 80 65
22G/30P-T4-H 80 100 65

C.5. Reactor

Para evitar que la gran corriente instantanea fluya hacia el circuito de alimentacion de entrada y dafie el rectificador
cuando la red eléctrica proporciona entrada de alto voltaje, es necesario conectar un reactor de CA al lado de
entrada. Esta medida también puede mejorar el factor de potencia en el lado de entrada.

Cuando la distancia entre el VFD y el motor supera los 50 metros, la corriente de fuga aumenta debido al aumento
del efecto de capacitancia parasita entre el cable largo y la tierra, lo que hace que el VFD sea propenso a una
proteccion frecuente contra sobre corriente y puede causar dafos al aislamiento del motor. Para evitar esto, se
requiere un reactor de salida. Cuando se utiliza un VFD para dar servicio a varios motores, es necesario sumar la
longitud del cable de cada motor para obtener la longitud total del cable del motor. Cuando la longitud total es
superior a 50 metros, se debe agregar un reactor de salida en el lado de salida del VFD. Cuando la distancia entre
el VFD y el motor esté entre 50 y 100 metros, seleccione el modelo de acuerdo con la siguiente tabla. Cuando
supere los 100 metros, consulte directamente al fabricante para obtener mas soporte técnico.
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Reactor de salida Reactor de entrada
Modelo Reactor de entrada Reactor de salida

1.5G/2.2P-T4-H ACL2-1.5K-4 OCL2-1.5K-4
2.2G/3.7P-T4-H ACL2-2.2K-4 0OCL2-2.2K-4
3.7G/5.5P-T4-H ACL2-3.7K-4 0OCL2-3.7K-4
5.5G/7.5P-T4-H ACL2-5.5K-4 OCL2-5.5K-4
7.5G/11P-T4-H ACL2-7.5K-4 0OCL2-7.5K-4
11G/15P-T4-H ACL2-11K-4 OCL2-11K-4
15G/18.5P-T4-H ACL2-15K-4 OCL2-15K-4
18.5G/22P-T4-H ACL2-18.5K-4 0OCL2-18.5K-4
22G/30P-T4-H ACL2-22K-4 OCL2-22K-4

NOTA:

. Para los reactores de entrada, la caida de voltaje nominal de entrada de disefio es del 2% +15%. Para los

reactores de salida, la caida de voltaje nominal de salida del disefio es del 1% +15%.
. Todos los accesorios opcionales mencionados anteriormente no estén incluidos en el paquete del producto.

Los clientes deben realizar un pedido adicional para ellos si es necesario.

C.6. Resistencia de frenado
C.6.1.Seleccionar resistencia de frenado

Cuando el VFD desacelera con una gran carga inercial o necesita desacelerar rapidamente, el motor generara
electricidad y la energia se transferira al enlace de CC del VFD a través del puente del VFD, lo que hace que
aumente el voltaje del bus del VFD. Cuando el voltaje del bus ascendente supera un cierto valor, el VFD informara
un evento de falla de sobrevoltaje. Para evitar que esto suceda, aqui se requerira un componente de freno.

El disefo, instalacion, puesta en marcha y operacién de los equipos debe ser realizado por
A profesionales capacitados y calificados.

Durante la tarea, se deben seguir todas las disposiciones de la "Advertencia"; de lo contrario, puede
provocar lesiones personales graves o dafos importantes a la propiedad.

El personal de construccién no profesional no esté autorizado a realizar la instalacion. Delo contrario,
el circuito del VFD o el frenado pueden dafiarse accidentalmente .

Antes de conectar la resistencia de frenado opcional al VFD, lea atentamente el manual de
instrucciones de la resistencia de frenado.
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No conecte la resistencia de frenado a terminales que no sean PB y (+). Delo contrario, dafara el
A circuito de frenado y el VFD y provocara un accidente de incendio.

Conecte la resistencia de freno opcional al VFD de la manera que se muestra en el diagrama de
cableado. Si hay un cableado incorrecto, el VFD junto con otros dispositivos puede danarse.

La La
Resistenda La poterrcna potenc_la potenc_la
consumida | consumida | consumida .
de frenado dela dela dela Minimo
Unidad de | al 100% ) ) _ : _ : Resistencia
Modelo resistencia | resistencia | resistencia
frenado de la(Q) B ) ) de
hurca(s) de de ladrido de ladrido | de ladrido horneado(®)
- (kW) (10% (kW) (kw)
ladrido | e frenado) | (50% de | (80% de
frenado) frenado)
0.75G-S2-H
0.75G-S2-H 192 0.11 0.56 0.90 42
1.5G-52-H] % 0.23 1.10 1.18 30
1.5G-S2-H
2.2G-S2-H-)
5.9G-52-H 65 0.33 1.7 2.64 21
0.75G/1.5P-T4-H 635 0.1 0.6 0.9 240
1.5G/2.2P-T4-H 326 0.23 1.1 1.8 170
2.26/3.7pT4-H | [ncorporado 222 033 17 26 130
3.7G/5.5P-T4-H 122 0.6 3 4.8 80
5.5G/7.5P-T4-H 89 0.75 4.1 6.6 60
7.5G/11P-T4-H 65 1.1 5.6 9 47
11G/15P-T4-H 44 1.7 8.3 13.2 31
15G/18.5P-T4-H 32 2 11 18 23
18.5G/22P-T4-H 27 3 14 22 19
22G/30P-T4-H 22 3 17 26 17

AVISO: Seleccione la resistencia y la potencia de la resistencia de frenado de acuerdo con los datos
proporcionados por nosotros. Una resistencia de frenado aumenta el par de frenado del VFD. La tabla anterior
enumera la potencia de resistencia en las condiciones de 100% de par de frenado, 10% de tasa de utilizacion de
frenado, 50% % de tasa de utilizacion de frenado, 80% de tasa de utilizacion de frenado, los usuarios pueden elegir
su sistema de frenado de acuerdo con sus requisitos de trabajo especificos.

Para algunos VFD especificos, no utilice una resistencia de frenado cuyo valor de resistencia sea
inferior al valor minimo especificado. Esos VFD no pueden proporcionar suficiente protecciéon contra
la sobrecorriente causada por una pequefia resistencia.

la potencia de la resistencia de frenado debe superar el valor proporcionado en la tabla anterior de

j Para ocasiones que requieren un frenado frecuente, o la tasa de utilizacion de frenado supera el 10%,
acuerdo con las condiciones de trabajo reales.
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C.6.2. Instalar la resistencia de frenado

Para conectar una resistencia de frenado, utilice cables blindados.
Todas las resistencias deben instalarse en un lugar bien refrigerado

El material alrededor de la resistencia de frenado debe ser ignifugo. La temperatura superficial de la

f} resistencia es muy alta. La temperatura del aire que fluye desde la resistencia puede ser tan alta
como varios cientos de grados Celsius. Debe evitar que cualquier material u objeto entre en contacto
con la resistencia.

El VFD 2.2kW solo necesita una resistencia de frenado externa. PB y (+) son los extremos del cable de la
resistencia de frenado. La instalacion de la resistencia de frenado es la siguiente:

Resistencia de frenado externa

VFD 2.2KW

C.7. Dimensiones
C.7.1. Teclado externo

En este capitulo se describe el dibujo de dimensiones del VFD. La unidad de la dimension es milimetros.

1. Boton
2. Indicador LED
3. Perilla
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